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PREFATA

Acest manual este un instrument foarte important! Pastrati-l in permanenta in interiorul masinii.

Scopul acestui manual este de a furniza detinatorilor, utilizatorilor, operatorilor, celor care ofera spre inchiriere
si celor care inchiriaza echipamentul instructiuni privind masurile de siguranta si procedurile de utilizare

esentiale pentru utilizarea corespunzatoare si in conditii de siguranta a echipamentului, Tn scopul in care
acesta a fost proiectat.

Datorita imbunatatirilor aduse produselor in mod constant, JLG Industries, Inc. Tsi rezerva dreptul de a face
modificari ale specificatiilor fara aviz prealabil. Pentru informatii actualizate, contactati JLG Industries, Inc.
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PREFATA

SIMBOLURI PENTRU ALERTE DE SIGURANTA SI MESAJE
PENTRU SEMNALE DE SIGURANTA

A

Acesta este simbolul pentru alerta de siguranta. Este utilizat pentru a va alerta
cu privire la posibile riscuri de ranire. Respectaii toate mesajele de siguranta
care urmeaza dupa acest simbol pentru a evita o posibila ranire sau chiar un

accident fatal.
A PERICOL AATEN'[IE
INDICA O SITUATIE IMINENTA CU POTENTIAL INDICA O SITUATIE CU POTENTIAL PERICULOS. DACA
PERICULOS. DACA NU ESTE EVITAT, PERICOLUL NU ESTE EVITAT, PERICOLUL AR PUTEA PRODUCE
VA PRODUCE RANIREA GRAVA SAU DECESUL. LEZIUNI MINORE SAU MODERATE. DE ASEMENEA,
ACEST AUTOCOLANT VA AVEA FUNDAL ROSU. POATE Fl UN AVERTISMENT CU PRIVIRE LA OPERATIUNI

CARE NU SUNT EFECTUATE iN SIGURANTA. ACEST
AUTOCOLANT VA AVEA FUNDAL GALBEN.

A AVERTISMENT

INDICA O SITUATIE CU POTENTIAL PERICULOS.

DACA NU ESTE EVITAT, PERICOLUL POATE PRODUCE ) A ATENTIONARE )
RANIREA GRAVA SAU DECESUL. ACEST AUTOCOLANT INDICA INFORMATII SAU POLITICA UNEI SOCIETATI CARE
VA AVEA FUNDAL PORTOCALIU. SE REFERA DIRECT SAU INDIRECT LA SIGURANTA

PERSONALULUI SAU PROTECTIA PROPRIETATII.
b — Nacela JLG — 3122865
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A AVERTISMENT

ACEST PRODUS TREBUIE SA RESPECTE TOATE
BULETINELE INFORMATIVE LEGATE DE SIGURANTA.
PENTRU INFORMATII DESPRE BULETINELE
INFORMATIVE LEGATE DE SIGURANTA EMISE PENTRU
ACEST PRODUS, CONTACTATI JLG INDUSTRIES, INC.
SAU DISTRIBUITORUL AUTORIZAT LOCAL JLG.

JLG INDUSTRIES, INC. TRIMITE BULETINE INFORMATIVE
LEGATE DE SIGURANTA CATRE DETINATORUL
INREGISTRAT AL ACESTUI ECHIPAMENT. PENTRU

A VA ASIGURA CA INREGISTRARILE CURENTE PRIVIND
DETINATORUL SUNT ACTUALIZATE S| CORECTE,
CONTACTATI JLG INDUSTRIES, INC.

A ATENTIONARE
JLG INDUSTRIES, INC. TREBUIE NOTIFICATA IMEDIAT iN

Pentru:

» Raportarea accidentelor  + Informatii despre
respectarea standardelor

» Publicatii despre ; “
si reglementarilor

siguranta produsului
« Intrebari privind aplicatji

» Actualizari pentru X
speciale pentru produs

detinatorii actuali
+ Intrebari privind modificarile

+ Tntrebari privind ,
aduse produsului

siguranta produsului

Luati legatura cu:

Product Safety and Reliability Department (Departamentul pentru
siguranta si fiabilitatea produselor)

JLG Industries, Inc.

13224 Fountainhead Plaza

Hagerstown, MD 21742, USA

sau cu reprezentanta locala JLG
(Consultati adresele de pe coperta interioard a manualului)

TOATE SITUATIILE IN CARE PRODUSELE JLG AU FOST Pentru S.U.A.:
IMPLICATE INTR-UN ACCIDENT CARE A DUS LA RANIREA Numar gratuit:  877-JLG-SAFE (877-554-7233)
SAU DECESUL UNUI MEMBRU AL PERSONALULUI SAU R
iN CARE S-A PRODUS DETERIORAREA SEMNIFICATIVA In afara S.U.A.:
A UNOR BUNURI MATERIALE SAU A PRODUSULUI JLG. Telefon: 240-420-2661
Fax: 301-745-3713
E-mail: ProductSafety@JLG.com
3122865 — Naceld JLG — c
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SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

SECTIUNEA 1. MASURI DE SIGURANTA

1.1 INFORMATII GENERALE A AVERTISMENT
Aceasta sectiune evidentiaza masurile necesare NERESPECTAREA MASURILOR DE SIGURANTA INDICATE
pentru utilizarea si intretinerea corecta si in siguranta iN ACEST MANUAL POATE DUCE LA DETERIORAREA
a echipamentului. Pentru utilizarea corecta a echipamentului  ECHIPAMENTULUI SI A ALTOR BUNURI SAU LA
este obligatorie stabilirea unei rutine zilnice pe baza ACCIDENTE GRAVE SAU CHIAR MORTALE.

continutului acestui manual. De asemenea, o persoana
calificata trebuie s& stabileasca un program de intretinere 1.2 inainte de utilizare
folosind informatiile oferite Th acest manual precum

si Manualul de service si intretinere, iar acest program
trebuie respectat pentru a asigura utilizarea in siguranta

a echipamentului.  Acest manual trebuie citit si inteles inainte de utilizarea
echipamentului.

Instructajul si cunostintele operatorului

Proprietarul/utilizatorul/operatorul echipamentului, cel care
il inchiriaza sau cel care il ofera spre inchiriere nu trebuie
sa utilizeze echipamentul Thainte de a citi acest manual

si de a parcurge instructajul privind modul de utilizare

a echipamentului sub supravegherea unui operator
calificat si cu experienta.

Daca exista intrebari referitoare la siguranta, instruire,
inspectie, intretinere, aplicatii si utilizare va rugam
contactati JLG Industries, Inc. (‘JLG”).

-,
 —
L

b »
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SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

» Nu utilizati acest echipament inainte de incheierea
instruirii efectuata de catre persoane autorizate.

» Numai personalul autorizat si calificat poate utiliza
echipamentul.

« Cititi, Intelegeti si respectati toate instructiunile marcate
PERICOL, AVERTISMENT si ATENTIONARE, precum
si instructiunile de utilizare de pe echipament si din
acest manual.

» Utilizati acest echipament in scopul pentru care a fost
conceput de catre JLG.

« Toti membrii de personal care utilizeaza echipamentul
trebuie sa se familiarizeze cu modul de utilizare
si comenzile In caz de urgenta ale echipamentului,
asa cum sunt specificate in acest manual.

» Toate reglementarile guvernamentale, locale si
ale angajatorului referitoare la utilizarea acestui
echipament trebuie citite, Tntelese si respectate.

Inspectia la locul de lucru

» Operatorul trebuie sa ia masurile de siguranta pentru
a evita toate pericolele in zona de lucru inainte
de utilizarea echipamentului.

— Nacela JLG —

Nu actionati si nu ridicati platforma in timp ce
echipamentul se afla pe camioane, remorci, vagoane
de cale ferata, nave, schele sau alte echipamente
fara aprobarea scrisa a JLG.

Nu utilizati echipamentul in medii periculoase decat
daca aveti aprobare in acest sens de la JLG.

Solul trebui sa poata sustine sarcina maxima mentionata
pe etichetele de identificare (autocolantele) de pe
echipament.

Inspectia echipamentului

Tnainte de utilizarea echipamentului trebuie efectuate
inspecitii si verificari functionale. Cititi Sectiunea 2
a acestui manual pentru instructiuni detaliate.

Nu utilizati acest echipament inainte de a fi trecut prin
fazele de inspecitie si service in conformitate cu cerintele
specificate in Manualul de service si intretinere.

Asigurati functionarea corespunzatoare a intrerupatorului
cu pedala si a tuturor dispozitivelor de siguranta.
Modificarea acestor dispozitive reprezinta o incalcare

a masurilor de siguranta.

3122865



SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

A AVERTISMENT

MODIFICAREA SAU SCHIMBAREA UNEI PLATFORME
DE LUCRU DE SUPRAFATA SE VA FACE NUMAI
CU PERMISIUNEA SCRISA A PRODUCATORULUI

1.3

Nu utilizati echipamentele de pe care lipsesc placutele
cu instructiuni sau autocolantele cu reguli de siguranta
sau pe care acestea sunt ilizibile.

Evitati depunerile de reziduuri pe podeaua platformei.
Nu lasati noroiul, uleiul, lubrifiantul si alte substante
alunecoase sa intre in contact cu Incaltamintea

si podeaua platformei.

UTILIZAREA

Informatii generale

3122865

Nu utilizati echipamentul n alte scopuri decat amplasarea

personalului, a instrumentelor si echipamentelor acestora.

Nu utilizati niciodata echipamentul daca nu functioneaza
corespunzator. Daca apar defectiuni, opriti echipamentul.

Nu treceti niciodatd un comutator sau o maneta
de control brusc prin pozitia neutra in sens opus.
Aduceti intotdeauna comutatorul inapoi in pozitie
neutra si opriti-va Thainte de a deplasa comutatorul
la functia urmatoare. Actionati comenzile incet,
aplicand presiune uniforma.

— Naceld JLG —

Cilindrii hidraulici nu trebuie Iasati niciodata in pozitiile
extinsa complet sau retrasa complet inainte de oprire
sau pentru perioade lungi de timp.

Nu permiteti altor persoane sa actioneze sau sa conduca
echipamentul de la sol atunci cand pe platforma se afla
personal, cu exceptia situatiilor de urgenta.

Nu transportati materiale direct pe barele platformei,
cu exceptia cazului in care aveti aprobarea JLG.

Cand pe platforma se afla doud sau mai multe persoane,
operatorul va fi responsabil pentru toate actiunile efectuate
cu echipamentul.

Asigurati-va intotdeauna ca utilajele electrice sunt
amplasate corespunzator si nu sunt suspendate
de cablu in zona de lucru a platformei.

Recipientele sau uneltele care se extind in afara platformei
sunt interzise cu exceptia cazului in care sunt aprobate
de JLG.

Cand conduceti, pozitionati intotdeauna ansambilul
telescopic deasupra puntii din spate, aliniat cu directia

de migcare. Nu uitati: daca ansamblul telescopic se afla
deasupra puntii din fata, funciiile de directie si deplasare
ale echipamentului vor fi inversate.

Nu Tncercati sa deplasati un echipament blocat sau defect
tragandu-l, impingandu-l sau utilizand functiile ansamblului
telescopic. Remorcati unitatea numai conectand cablurile
de remorcare la inelele de ancorare de pe sasiu.

1-3



SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

* Nu rezemati ansamblul telescopic sau platforma de
nicio structura pentru a stabiliza platforma sau pentru
a sustine structura.

* Amplasati corespunzator ansamblul telescopic si
opriti echipamentul inainte de a parasi echipamentul.

Pericole de impiedicare sau cadere

In timpul utilizarii, ocupantii platformei trebuie sa poarte
echipament de lucru complet, cu o coarda cuplata la un punct
de ancorare pentru corzi autorizat. Atasati numai o (1) coarda
la fiecare punct de ancorare pentru corzi.

T

+ Tnainte de utilizarea echipamentului, asigurati-va ca toate
usile sunt inchise si blocate in pozitia corespunzatoare.

Tineti in permanenta ambele picioare ferm pe podeaua
platformei. Nu utilizati niciodata scari, cutii, trepte, scanduri
sau elemente similare pe platforma pentru a obtine o raza
de actiune suplimentara.

Nu utilizati niciodata ansamblul telescopic pentru a urca
sau a coborf de pe platforma.

Procedati cu maxima atentie la urcarea sau coborarea pe
sau de pe platforma. Asigurati-va ca ansamblul telescopic
este coborat complet. Ar putea fi necesara extinderea
pentru a pozitiona platforma mai aproape de paméant
pentru intrarefiesire. In timpul urcarii si coborarii,

stati cu fata la echipament; mentineti contactul cu
echipamentul n trei puncte, cu doua maini si un

picior sau doua picioare si 0 mana.

1-4 — Naceld JLG — 3122865



SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

Pericole de electrocutare

» Acest echipament nu este izolat si nu ofera protectie la
contactul sau apropierea de sursele de curent electric.

¥
W

» Pastrati distanta fata de cablurile electrice, aparatura sau
orice componente alimentate cu energie electrica (expuse
sau izolate), respectand Distanta Minima Permisa (MAD)
dupa cum se arata in Tabelul 1-1.

+ Luati in calcul deplasarea echipamentului si balansul
cablurilor electrice.

3122865 — Naceld JLG - 1-5



SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

Tabelul 1-1. Distantele minime permise (M.A.D.)

Interval de tensiune
(Faza la faza)

DISTANTA MINIMA PERMISA
in metri (feet)

0-50 KV 3(10)
50 — 200 kV 5 (15)
200 — 350 kV 6 (20)
350 — 500 kV 8 (25)
500 — 750 kV 11 (35)
750 — 1000 kV 14 (45)

NOTA: Aceste limite se aplicé in toate situatiile,
cu exceptia celor in care reglementérile
angajatorului, cele locale sau nationale

sunt mai stricte.

» Pastrati o distanta de cel putin 3 m (10 ft) intre
orice componenta a echipamentului, ocupantii sai,
instrumentele si echipamentele acestora si orice
cablu electric sau aparatura sub tensiune de pana la
50.000 volti. Pentru fiecare 30.000 V (sau mai putin)
in plus, este necesar un spatiu suplimentar de 30 cm.

+ Distanta minima permisa poate fi redusa daca sunt
montate ecrane izolatoare pentru a preveni contactul, iar
specificatiile ecranelor izolatoare indica faptul ca acestea
pot rezista la tensiunea transmisa prin cablul fata de care
se pastreaza distanta. Aceste ecrane protectoare nu vor
face parte din (sau nu vor fi cuplate la) echipament.
Distanta minima admisa va fi redusa la o distanta care
se incadreaza intre dimensiunile de lucru specificate
pentru ecranul protector. Determinarile se vor face de
catre personalul calificat in conformitate cu cerintele
angajatorului, reglementarile locale sau guvernamentale
pentru lucrul in apropierea echipamentelor alimentate
cu energie electrica.

A PERICOL

NU MANEVRATI ECHIPAMENTUL SAU PERSONALUL iN
INTERIORUL ZONEI RESTRICTIONATE (MAD). PORNITI DE
LA PREMIZA CA TOATE COMPONENTELE ELECTRICE $SI
INSTALATIA SUNT ALIMENTATE CU ENERGIE ELECTRICA,
DACA NU AVETI INFORMATII CONTRARE.

— Naceld JLG — 3122865



SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

Pericole de inclinare

» Utilizatorul trebuie sa fie familiar cu suprafata nainte
de a conduce echipamentul. Nu depasiti valorile
admise pentru panta laterala si panta frontala
in timp ce conduceti echipamentul.

X

3122865 — Naceld JLG -

Nu ridicati platforma si nu va deplasati cu platforma
ridicata in timp ce va aflai pe o suprafata inclinata,
neuniforma sau moale.

Tnainte de a deplasa echipamentul pe podele, poduri,
camioane si alte suprafete, verificati capacitatea maxima
admisa a acestora.

Nu depasiti niciodata capacitatea maxima a platformei.
Distribuiti sarcinile in mod uniform pe podeaua platformei.

Nu ridicati platforma si nu conduceti echipamentul
dintr-o pozitie ridicata decat daca echipamentul se
afla pe o suprafata stabila, dreapta si neaccidentata.

Pastrati sasiul echipamentului la cel putin 0,6 m (2 ft)
distanta de gropi, denivelari, obstacole, reziduuri, gropi
ascunse si alte posibile pericole pe suprafata/podea.

Nu Tmpingeti si nu trageti niciun obiect cu ansamblul
telescopic.

Nu Tncercati niciodata sa utilizati echipamentul pe post
de macara. Nu legati niciodata echipamentul de nicio
structura adiacenta.

Nu utilizati echipamentul cand vantul depaseste 12,5 m/s
(28 mph).

Nu mariti suprafata platformei sau sarcinii. Marirea
suprafetei expuse la vant va duce la scaderea stabilitatii.

Nu mariti dimensiunea platformei cu ajutorul unor punti
de extensie sau al unor echipamente anexe neautorizate.

1-7



SECTIUNEA 1 - MASURI DE SIGURANTA

» Daca ansambilul telescopic sau platforma se afla intr-o
pozitie in care una sau mai multe roti nu se afla pe pamant,
toate persoanele trebuie sa coboare Thainte de a se
incerca stabilizarea echipamentului. Utilizati macarale,
motostivuitoare sau alte echipamente adecvate pentru
a stabiliza echipamentul si a scoate personalul din
zona periclitata.

Pericole de strivire si coliziune

» Toti membrii personalului care utilizeaza echipamentul
sau care raman la sol trebuie sa poarte casti de
protectie aprobate.

» Verificati daca in zona de lucru exista suficient spatiu
de siguranta pe verticala, in lateral si in partea inferioara
a platformei la ridicarea si coborarea platformei
si la conducerea echipamentului.

— Nacela JLG —

In timpul utilizrii, tineti intreg corpul in interiorul zonei
delimitate de barele platformei.

Utilizati functiile ansamblului telescopic, nu functia
de conducere, pentru a pozitiona platforma aproape
de obstacole.

Amplasati intotdeauna un observator in zonele in care
aveti campul de vedere restrictionat.

Personalul care nu utilizeaza echipamentul trebuie sa
ramana la cel putin 1,8 m (6 ft) distanta fata de acesta
intotdeauna in timpul operatiunilor de rotire sau deplasare.

Limitati viteza de deplasare in conformitate cu conditiile
suprafetei, aglomeratia, vizibilitatea, panta, locatia
personalului si alti factori care ar putea cauza coliziuni
sau accidente.

Fiti intotdeauna constient de distantele necesare pentru
oprire pentru toate vitezele de deplasare. Cand conduceti
la viteza inalta, comutati la o viteza redusa Tnainte de

a opri. Deplasati-va pe pante numai la viteza redusa.

Nu va deplasati la viteza inalta in zone restrictionate
sau Tnguste sau cand conduceti in marsarier.

Fiti intotdeauna extrem de precaut pentru a preveni lovirea
sau ciocnhirea comenzilor de functionare sau a persoanelor
de pe platforma de obstacole.
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1.4

3122865

Asigurati-va ca operatorii altor echipamente suspendate
sau aflate la nivelul solului au fost informati cu privire la
prezenta platformei de lucru suspendate. Deconectati
alimentarea la macaralele si podurile rulante suspendate.

Avertizati personalul sa nu lucreze, sa nu stationeze
si sa nu se deplaseze sub un ansamblu telescopic
ridicat sau sub o platforma ridicata. Daca este nevoie,
pozitionati baricade la sol.

REMORCAREA, RIDICAREA
S| TRANSPORTAREA

Nu permiteti niciodata accesul personalului pe platforma
in timpul remorcarii, ridicarii sau transportarii.

Acest echipament nu trebuie sa fie remorcat, cu exceptia
situatiilor de urgenta, a defectiunilor, a intreruperii
alimentarii cu energie electrica sau a incarcarii/descarcarii.
Pentru procedurile de remorcare de urgenta, consultati
sectiunea Proceduri de urgenta din acest manual.

Asigurati pozitia corespunzatoare a ansamblului telescopic
si blocarea placii turnante inainte de remorcare, ridicare
sau transport. Platforma trebuie sa fie golita complet

de unelte.

1.5
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La ridicarea echipamentului, conectati echipamentul de
ridicare numai in zonele destinate acestui lucru. Ridicati
unitatea cu echipamente de capacitate corespunzatoare.

Consultatii sectiunea Utilizarea echipamentului din acest
manual pentru informatii despre ridicare.
Pericole/Masuri de siguranta
suplimentare

Nu utilizati echipamentul ca punct de impamantare
pentru aparate de sudura.

Cand efectuati operatiuni de sudare sau de taiere

a metalelor, trebuie sa luati masuri de siguranta pentru
a proteja sasiul fata de expunerea directa la reziduurile
proiectate n timpul sudarii sau taierii metalelor.

Nu realimentati echipamentul cu motorul pornit.

Lichidul de baterie este foarte coroziv. Evitati intotdeauna
contactul cu pielea si imbracamintea.

Incarcati bateriile numai intr-o zona cu ventilatie
corespunzatoare.
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A ATENTIONARE

NU FUNCTIONEAZA MASINA ATUNCI CAND CONDITIILE DE
VANT DEPASESTE 28 DE MILE PE ORA (12,5 M/S).

Preglednica 1-2. Scara Beaufort (numai pentru referinta)

Bﬁaul:;%:_ta Vant Viteza Descrierea Conditii de Teren
m/s mph
0 0-0,2 0 Calmeaza Calmeaza. De fum se ridica vertical.
1 0,3-1,5 1-3 Aerian Mic Rafale de miscare vizibile in fum.
2 1,6-3,3 4-7 Briza Mic Vant simtit pe pielea expusa. Frunzele se da peste cap.
3 3,4-5,4 8-12 Briza Blanda Frunze si ramuri mai mici in migcare constanta.
4 5,5-7,9 13-18 | Adiere Moderata Praf si hartie pierde ridicate. Ramuri mici incep sa se miste.
5 8,0-10,7 19-24 | Adiere Suplimentar Copaci mai mici dominatia.
6 10,8-13,8 25-31 | Adiere Puternice Sucursale mari in migcare. Whistling auzit in cabluri
aeriene. Umbrella devine dificil de folosit.
7 13,9-17 1 32-38 | Aproape de Gale / Moderata Arbori intreprinderi in miscare. Efortul necesar pentru a
Gale merge impotriva vantului.
8 17,2-20,7 39-46 | Gale in stare proaspata Crengi rupte din copaci. Masini Veer pe drum.
9 20,8-24 .4 47-54 | Gale Puternic Lumina deteriorarea structurii

1-10
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SECTIUNEA 2 — RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

SECTIUNEA 2. RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI,
PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

2.1 INSTRUIREA PERSONALULUI 6. Cele mai sigure proceduri de manevrare

a echipamentului cand apar obstructionari pe verticala,
Platforma suspendata este un dispozitiv de amplasare alte echipamente in migcare gi obstacole, depresiuni,
a personalului; de aceea, este necesar sa fie utilizata gropi, denivelari.
$i Intretinutd numai de personal instruit. 7. Proceduri de evitare a pericolelor puse de conductoare
Persoanele sub influenta drogurilor sau a alcoolului sau electrice neprotejate.
care sufera crize, ameteli sau pierderea controlului fizic 8. Ceri e .

. Cerintele specifice legate de sarcina de lucru

nu pot utiliza acest echipament.

sau de aplicatia in care este utilizat echipamentul.

Instruirea operatorului Supravegherea instructajului
Instruirea operatorului trebuie sa acopere: Instructajul trebuie sa fie efectuat sub supravegherea
1. Utilizarea si limitele comenzilor de pe platforma si de unei persoane calificate, intr-o zona libera, fara obstacole,
la sol, comenzile de urgenta si sistemele de siguranta. pana cand persoana instruita a dezvoltat capacitatea
. o o ) de a controla si utiliza echipamentul in siguranta.
2. Etichetele comenzilor, instructiunile si avertismentele
de pe echipament. Responsabilitatea operatorului
Regulile aplicabile la nivel de companie si la nivel national. Operatorul trebuie s& primeasca instructiuni in privinta
4. Utilizarea dispozitivelor aprobate de protectie faptului ca are responsabilitatea si autoritatea de a opri
fmpotriva caderii. echipamentul in cazul unei defectiuni sau al unei alte situatii
- . L. . in care este afectata siguranta, fie legata de echipament,
5. Suficiente cunostinte privind modul mecanic fie de locul de lucru.

3122865

de functionare a echipamentului pentru
a recunoaste o defectiune reala sau posibila.
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SECTIUNEA 2 — RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

2.2 PREGATIREA, INSPECTIA

2-2

S| INTRETINEREA

Tabelul de mai jos cuprinde inspectiile si lucrarile de

intretinere periodice pentru echipament, impuse de JLG
Industries, Inc. Pentru cerinte suplimentare privind platforme

de lucru suspendate, consultati reglementarile locale.
Frecventa inspectiilor si a intretinerii trebuie sa creasca
in functie de necesitati atunci cand echipamentul este

A ATENTIONARE

JLG INDUSTRIES, INC. RECUNOASTE DREPT TEHNICIAN
DE SERVICE AUTORIZAT DE PRODUCATOR O PERSOANA
CARE A PARCURS CU SUCCES CURSURILE DE
INSTRUCTAJ PENTRU SERVICE PENTRU MODELUL

DE PRODUS JLG ASUPRA CARUIA URMEAZA

A EFECTUA LUCRARI.

utilizat intr-un mediu neprielnic sau ostil, daca echipamentul
este utilizat din ce in ce mai frecvent sau daca este utilizat

in mod intens.

— Naceld JLG — 3122865



SECTIUNEA 2 — RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

Tabelul 2-1. Tabel privind inspectia si intretinerea

sau utilizator

Tip Frecventa Responsabilitate| Calificare Material referinta
principala service
Inspectia Tnainte de utilizarea zilnic& sau Utilizator Utilizator Manual de utilizare
Tnaintea utilizarii la schimbarea operatorului. sau operator sau operator si siguranta
Inspectia fnaintea | Inainte de orice livrare la vanzare, Proprietar, Mecanic Manual de service si
livrarii (Vezi Nota) |dare in leasing sau inchiriere. distribuitor calificat JLG intretinere si formular de
sau utilizator inspectie JLG aplicabil
Inspectie frecventa | Dupa utilizarea timp de 3 luni sau 150 de ore, | Proprietar, Mecanic Manual de service si
(consultati Nota) oricare interval survine primul; distribuitor calificat JLG intretinere si formular de
sau sau utilizator inspectie JLG aplicabil
Neutilizat pe o perioada mai mare de 3 luni;
sau
Achizitionat utilizat.
Inspectia anuala Anual, nu mai tarziu de 13 luni de la data Proprietar, Tehnician Manual de service si
a echipamentului | inspeciiei precedente. distribuitor de service intretinere si formular de
(Vezi Nota) sau utilizator autorizat de inspectie JLG aplicabil
producator
(recomandat)
Intretinerea La intervalele specificate in Manualul Proprietar, Mecanic Manual de service
preventiva de service si intretinere. distribuitor calificat JLG si Intretinere

NOTA: Formularele de inspectie sunt disponibile la JLG. Pentru efectuarea inspectiilor, utilizati Manualul de service si intretinere.

3122865
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SECTIUNEA 2 — RESPONSABILITATILE UTILIZATORULUI, PREGATIREA SI INSPECTIA ECHIPAMENTULUI

Inspectia inaintea utilizarii 4.
Inspectia inaintea utilizarii trebuie sa includa urmatoarele:

1. Starea de curatenie — Verificati daca nu exista scurgeri
(ulei, carburant, lichid de baterie) sau corpuri straine
pe toate suprafetele. Raportati prezenta oricaror
scurgeri personalului de Tntretinere responsabil. 5.

2. Structura - Inspectati structura echipamentului pentru 6.
a detecta urme de lovire, deteriorare, fisuri ale sudurii
sau ale metalului de baza sau alte semne de deteriorare.

S
Fisura a metalului de baza Fisura a sudurii

3. Autocolante si placute — Verificati daca toate 10.
sunt curate si lizibile. Asigurati-va ca nu lipseste
niciun autocolant si nicio placuta cu instructiuni.
Asigurati-va ca toate autocolantele si placutele
sunt curatate sau inlocuite.

2-4 — Nacela JLG —

Manualele de utilizare si siguranta — Asigurati-va ca
exista cate o copie din Manualul de utilizare si siguranta,
din Manualul de sigurantd AEM (numai pietele ANSI)

si din Manualul de responsabilitati ANSI (numai pentru
pietele ANSI), intr-un compartiment de depozitare
rezistent la intemperii.

Inspectia vizuala — Consultati Figura 2-2.
Bateria — Incércati in functie de necesitati.

Carburantul (echipamente actionate de motor
cu combustie internd) — Adaugati carburant
corespunzator in funciie de necesitati.

Rezerva de ulei de motor — Asigurati-va ca nivelul
de ulei de motor se afla in dreptul marcajului PLIN
de pe joja si busonul rezervorului se inchide corect.

Lichidul hidraulic — Verificati nivelul lichidului hidraulic.
Asigurati-va ca se adauga lichid hidraulic in functie
de necesitati.

Accesoriilcomponente anexe — Consultati Manualul
de utilizare si siguranta al fiecarei componente anexe
sau al fiecarui accesoriu montat pe echipament cu
privire la instructiunile specifice de inspectie,

utilizare si intretinere.
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11. Verificarea functionarii — Dupa efectuarea inspectiei Verificarea fu nc;ionérii
vizuale, efectuati o verificare a functionarii pentru toate
sistemele intr-o zona in care nu se afla obstacole Efectuati verificarea functionarii dupa cum urmeaza:
suspendate sau la nivelul solului. Pentru instructiuni 1

. . - . . De la consola de comanda de la sol, fara sarcina
mai detaliate de utilizare, consultati Sectiunea 4.

pe platforma:

A AVERTISMENT a. Asigurati-va ca toate dispozitivele de protectie

< o tru int at i le de fi
DACA ECHIPAMENTUL NU FUNCTIONEAZA gLejrr:trll; Eéﬁ”ﬁf oare satl mecanismele de fixare
CORESPUNZATOR, OPRITI-L IMEDIAT! RAPORTATI '

PROBLEMA PERSONALULUI CORESPUNZATOR b. Actionati toate funcfiile si asigurati-va ca
RESPONSABIL CU INTRETINEREA. NU UTILIZATI lampa de avertizare a sistemului de comanda
ECHIPAMENTUL PANA CAND NU SE DECLARA al ansamblului telescopic nu se aprinde;

CA POATE FI UTILIZAT iN SIGURANTA. c. Verificati alimentarea auxiliara;

d. Asigurati-va ca toate functiile echipamentului
sunt dezactivate cand este actionat butonul
pentru oprirea de urgents;

e. Asigurati-va ca toate functiile ansamblului telescopic
se opresc la eliberarea comutatorului de activare
a functiilor.

3122865 — Naceld JLG - 2-5
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2. De la consola de comanda de pe platforma: NOTA: Echipamentul se afld in modul de transport pana céand
este depasit unul dintre urmatorii trei factori:
Ansamblul telescopic extins mai mult de 1,2 m (4 ff) SAU
Ansamblul telescopic se afla la 6° peste pozitia orizontald
b. Asigurati-va ca toate dispozitivele de protectie (cu/fara ansamblul telescopic vertical pliat) SAU

pentru Tntrerupatoare sau mecanismele de fixare Ansamblul telescopic vertical peste pozitia orizontala.
sunt la locul lor;

a. Asigurati-va de fixarea ferma a consolei
de comanda in locatia corespunzatoare;

c. Actionati toate functiile si asigurati-va ca lampa de 4. Rotiti ansamblul telescopic peste fiecare dintre pneurile
avertizare a sistemului de comanda al ansamblului din spate si asigurati-va ca indicatorul pentru orientarea
telescopic nu se aprinde; deplasarii se aprinde si ca trebuie utilizat comutatorul

d. Asigurati-va ca toate functiile echipamentului sunt pentru suprareglarea orientdrii deplasarii in vederea
dezactivate cand este actionat butonul pentru activarii functiei de deplasare.

oprirea de urgenta.
3. Cu platforma in pozitia de transport:

a. Conduceti echipamentul pe o panta frontala, care
sa nu depaseasca inclinarea specificata, si opriti
pentru a va asigura ca franele functioneaza corect;

b. Verificati alarma senzorului de inclinare pentru
a asigura functionarea corespunzatoare a acestuia;

c. Verificati daca toate funciiile sunt dezactivate cu
puntile retractate si ansamblul telescopic se afla
in afara modului de transport.

2-6 — Naceld JLG — 3122865
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Rotile motoare/de directie fata

Rotile motoare/de directie spate

Cilindrul de ridicare al ansamblului telescopic vertical
Consoladelasol

Sectiunea de baza a ansamblului telescopic vertical
Sectiunea de mijloc a ansamblului telescopic vertical
Sectiunea aeriana a ansamblului telescopic vertical
Ansamblul telescopic vertical

. Cilindrul de ridicare al ansamblului telescopic principal
10. Sectiunea de baza a ansambilului telescopic principal
11. Sectiunea aeriana a ansamblului telescopic principal
12. Ansamblul telescopic principal

13. Bratul articulat

14. Platforma

15. Consola platformei

CoOoNoOoO RGN =

Figura 2-1. Terminologia de baza
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9 /
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1
Figura 2-2. Inspectia vizuala zilnica — Pagina 1 din 3
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Informa;ii genera|e 2. Consolele de comanda de pe platforma si de
. la sol — Comutatoarele si manetele sunt in pozitie
Incepeti inspectia vizuala cu elementul 1, dupa cum este neutrd, autocolantele/placutele sunt fixate si lizibile,
specificat in diagrama. Continuati in ordine cu verificarea marcajele de pe comenzi sunt lizibile.
fiecarui element, urmarind detectarea starilor enumerate — . .
N N o e 3. Sectiunile ansamblului telescopic/Placa
in urmatoarea lista de verificare. < . . .
turnanta — Consultati Nota de inspeciie.
A AVERTISMENT 4. Mecan|§mul de rotatie — Nu exista semne
de deteriorare.
PENTRU A EVITA POSIBILELE ACCIDENTE, ASIGURATI- . . , .
VA CA ECHIPAMENTUL ESTE OPRIT. 5. A.ns.amblurllev rpat?lpneu - F[xate cqrect, nu exista
- piulite de roata lipsa. Inspectati pneurile pentru
NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL INAINTE DE a depista suprafetele de rulare uzate, taieturile,
CORECTAREA TUTUROR DEFECTIUNILOR. rupturile sau alte semne de deteriorare.
5 Inspectati rotile pentru a detecta semnele
NOTA DE INSPECTIE: La toate componentele, pe langa de deteriorare si coroziune.
orice alte criterii mentionate, asigurati-va ca nu exista 6. Motorul de actionare, frana si butucul —

piese slabite sau lipsa, ca toate piesele sunt fixate

corespunzdtor si ca nu exista scurgeri sau deteriorari . ) .
vizibile sau uzurid excesiva. 7. Ansamblurile capotei — Consultati Nota

de inspectie.

Nu prezinta urme de scurgeri.

1. Ansamblul si usa platformei — intrerupétorul

cu pedala functioneaza corect, nu este modificat, 8. Pompa hidraulica auxiliara — Consultati Nota

dezafectat sau blocat. Dispozitivul de blocare de inspectie.
si balamalele sunt in stare de functionare 9. Toti cilindrii hidraulici — Nu prezinta deteriorari
corespunzatoare. vizibile; pivotii si furtunurile hidraulice nu prezinta

semne de deteriorare sau scurgere.

Figura 2-3. Inspectia vizuala zilnica — Pagina 2 din 3
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10. Rulmentul placii turnante — Dovezi de lubrifiere 12.
corespunzatoare. Nu exista suruburi slabite sau
jocuri intre lagarul rulmentului si echipament. 13.

11. Arborii de directie si senzorii — Consultati Nota
de inspectie. 14.

Figura 2-4. Inspectia vizuala zilnica -

2-10 — Nacela JLG —

Pompa hidraulica principala — Consultati Nota
de inspectie.

Mecanismul de rotire a platformei —
Consultati Nota de inspectie.

Mecanismul de rotire a bratului articulat —
Consultati Nota de inspectie.

Pagina 3 din 3
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2.3 TESTUL DE BLOCARE A PUNTII
OSCILANTE (DACA ESTE INCLUSA
iN DOTARE)

Puntea fata va oscila cand ansamblul telescopic se afla in
pozitia de transport.

TESTUL SISTEMULUI DE BLOCARE TREBUIE EFECTUAT
TRIMESTRIAL, DE FIECARE DATA CAND ESTE INLOCUITA
O COMPONENTA A SISTEMULUI SAU DE FIECARE DATA
CAND SE SUSPECTEAZA FUNCTIONAREA INCORECTA

A SISTEMULUL.

NOTA: Asigurati-vé cd puntile sunt extinse si ansamblul telescopic
este complet retractat, coboréat si centrat intre rotile din
spate inainte de a incepe testul cilindrului de blocare.

1. Pozitionati un suport inalt de 15,2 cm (6 in) cu rampa
de urcare in partea din fata a rotii din fa{a stanga.

2. De la statia de comanda de pe platforma, porniti motorul.

3. Pozitionati maneta de comanda pentru deplasare
pe pozitia inainte si conduceti cu atentie echipamentul
pe rampa de urcare pana cand roata din fata stanga
se afla in partea de sus a suportului.

3122865
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4,

Extindeti cu atentie ansamblul telescopic doar suficient
pentru a-l scoate din pozitia de transport.

Cu ansamblul telescopic in aceasta pozitie, deplasati
maneta de comanda pentru deplasare Th marsarier si
conduceti echipamentul cu atentie inapoi de pe suport
si rampa.

Un observator trebuie sa se asigure ca fie roata
din fata stanga, fie roata din spate dreapta raméane
ridicata de la sol.

Readuceti ansamblul telescopic cu atentie in pozitia
de transport. Cand ansamblul telescopic ajunge in
pozitia de transport, activati cu atentie transmisia
pentru a elibera cilindrii. Cilindrii de blocare trebuie
sa se elibereze si sa permita rotii sa ramana pe sol.

Repetati procedura pentru cilindrul de oscilatie din
partea dreapta, verificAnd daca roata din partea dreapta
fata sau roata din partea stanga spate ramane in pozitia
ridicata de pe sol.

Daca cilindrii de blocare nu functioneaza corespunzator,
defectiunea trebuie reparata de personal calificat Thainte
ca utilizarea echipamentului sa continue.
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/gg NOTE:
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

SECTIUNEA 3. COMENZILE $I INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

3.1 INFORMATII GENERALE

PRODUCATORUL NU ARE CONTROL DIRECT ASUPRA
APLICATIEI SI NICI ASUPRA UTILIZARII ECHIPAMENTULUL.
UTILIZATORUL S| OPERATORUL SUNT RESPONSABILI
PENTRU RESPECTAREA PRACTICILOR DE SIGURANTA
CORESPUNZATOARE.

Aceasta sectiune cuprinde informatiile necesare pentru
intelegerea functiilor comenzilor.

3.2 COMENZILE Sl INDICATOARELE

NOTA: Toate masinile sunt echipate cu panouri de comandé care
utilizeaza simboluri pentru a indica functiile de comanda.
In cazul masinilor ANSI, consultati autocolantul situat
pe protectia din fata cutiei de control sau de langa
comenzile de la sol pentru aceste simboluri si
functiile corespunzéatoare.

3122865

Panourile de indicatoare utilizeaza simboluri de diferite
forme pentru a alerta operatorul cu privire la diferitele
situatii care ar putea apérea. Semnificatia acestor
simboluri este explicatd mai jos.

NOTA:

Indicéa o situatie cu potential periculos, care,
daca nu este evitatd, poate provoca accidente
grave sau chiar mortale. Acest indicator va

fi rosu.

Indicéa conditii anormale de functionare

care, dacd nu sunt corectate, pot produce
intreruperea functiondrii echipamentului sau
daune materiale. Acest indicator va fi galben.

Indica informatii importante referitoare la
conditiile de functionare, respectiv proceduri
esentiale pentru utilizarea in siguranta.
Acest indicator va fi verde, cu exceptia
indicatorului de capacitate care va fi verde
sau galben in functie de pozitia platformei.

A
[
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

2,

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE,
NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL DECAT DACA TOATE
MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE

CARE CONTROLEAZA MISCAREA PLATFORMEI

REVIN LA POZITIA OPRIT CAND SUNT ELIBERATE.

Statia de comanda de la sol

(Consultati Figura 3-1., Statia de comanda de la sol)

1.

NOTA:

3-2

Panoul de indicatoare

Panoul de indicatoare contine lumini indicatoare care

semnaleaza problemele aparute sau funciiile utilizate

in timpul utilizarii echipamentului.

Comutatorul de activare a functiilor trebuie 6.
tinut apdsat pentru a utiliza functiile de |J1

extindere a ansamblului telescopic principal,

ridicare a ansamblului telescopic vertical, rotatie,
ridicare a ansamblului telescopic principal, ridicare

a bratului articulat, suprareglarea nivelului platformei,
rotirea platformei si rotatia bratului articulat.

— Nacela JLG —

Controlul extinderii ansamblului telescopic principal
Permite extinderea si retractarea ansamblului
telescopic principal.

Comanda ridicarii ansamblului telescopic vertical
Asigura ridicarea si coborarea ansamblului
telescopic vertical.

Comanda de rotatie

Asigura o rotatie continua de 360 grade pentru
placa turnanta.

Comanda ridicarii ansamblului telescopic principal

Asigura ridicarea si coborarea ansamblului
telescopic principal.

Ridicarea bratului articulat

Ofera rificarea si coborarea brafului articulat.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

Panoul de indicatoare

Extinderea ansamblului telescopic principal
Ridicarea ansamblului telescopic vertical
Rotatie

Ridicarea ansamblului telescopic principal
Ridicarea bratului articulat

Suprareglarea nivelului platformei

Rotirea platformei

Rotatia bratului articulat

10. Selector comenzi platforma/sol

11. Contor orar

12. Comutator pentru alimentare/oprirea de urgenta
13. Pornirea motorului/alimentarea auxiliara/
activarea funciiilor

COeNooRWN =

Figura 3-1. Statia de comanda de la sol
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

A AVERTISMENT

NUMAI UTILIZA PLATFORMA NIVELAREA FUNCTIE DE

CORECTIE PENTRU NIVELAREA US,0ARA A PLATFORMEI.
UTILIZAREA INCORECTA AR PUTEA PROVOCA SARCINA /

OCUPANTILOR SA TRANSFERE SAU SA CADA.
IMPOSIBILITATEA DE A FACE ACEST LUCRU AR PUTEA
DUCE LA DECESUL SAU VATAMAREA.

7. Platforma Leveling de ignorare

Un comutator de pozitie trei permite operatorului sa(
ajusteze automat de nivelare sistem de auto. Acest
parametru este utilizat pentru a ajusta nivelul platforma(
on situatii, cum ar fi crescator / descrescator un grad.

Rotirea platformei

Permite rotirea platformei.

Rotatia bratului articulat

Permite rotatia bratului articulat.

— Nacela JLG —

10.

1.

NOTA: Cu selectorul in pozitia centrald, alimentarea cu
energie este opritd pentru comenzile de la ambele
console de comanda.

Selectorul de comenzi de pe platforma/de la sol

Un comutator cu trei pozitii, actionat prin cheie, asigura
alimentarea cu energie pentru consola de comanda de
pe platformé atunci cand este in pozitia PLATFORMA.
Cu comutatorul trecut in pozitia SOL, alimentarea

cu energie este oprita pentru platforma si numai
comenzile de la sol sunt utilizabile.

Contorul orar

Tnregistreaza numarul de ore de utilizare

a echipamentului, atunci cand motorul functioneaza.
Prin conectarea la circuitul de presiune a uleiului al
motorului, sunt inregistrate numai orele de functionare
ale motorului. Contorul inregistreaza pana la 9999,9 ore
si nu poate fi resetat.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

NOTA: Atunci cdnd comutatorul pentru alimentare/oprirea
de urgenta este in pozitia PORNIT iar motorul nu
functioneaza, se aude o alarméa care indica faptul
cd comutatorul de contact este in pozitia PORNIT.

A ATENTIONARE

ATUNCI CAND ECHIPAMENTUL ESTE OPRIT,
COMUTATORUL PRINCIPAL PENTRU ALIMENTARE/

OPRIREA DE URGENTA TREBUIE POZITIONAT PE POZITIA

OPRIT PENTRU A PREVENI DESCARCAREA BATERIEI.

12. Comutatorul pentru alimentare/oprirea de urgenta.

Un comutator rosu cu doua pozitii, in forma de ciuperca,
asigura — atunci cand este tras — alimentarea cu energie

a selectorului pentru comenzile de pe platforma/de
la sol. Cand este apasat, alimentarea cu energie

a selectorului pentru comenzile de pe platforma/de
la sol este oprita.

NOTA: Alimentarea auxiliara functioneazd numai dacé
nu exista presiune a uleiului de motor gi este
dezactivata daca motorul functioneaza.

Functiile vor actiona la o viteza mai mica decéat

cea normala din cauza debitului mai mic de
lichid hidraulic livrat.

3122865

iN CAZUL UTILIZARII ALIMENTARII AUXILIARE,
NU UTILIZATI MAI MULT DE O FUNCTIE O DATA.
(UTILIZAREA SIMULTANA A FUNCTIILOR POATE
SUPRAINCARCA POMPA AUXILIARA.)

13. Pornirea motorului/alimentarea auxiliara/activarea functiilor

Pentru a porni motorul, comutatorul
trebuie mentinut in pozitie ridicata pana
la pornirea motorului.

comutatorul trebuie mentinut in pozitia
coborata pe parcursul utilizarii pompei auxiliare.

Cand motorul este pornit, comutatorul
[I trebuie mentinut in pozitia coborata pentru
a permite actionarea tuturor comenzile
ansamblului telescopic.

H Pentru a utiliza alimentarea auxiliara,

— Naceld JLG — 3-5



SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

Panoul de indicatoare pentru comanda 4.
de la sol
(Consultati Figura 3-2., Panoul de indicatoare pentru comanda
de la sol)
5.
1. Indicator de incarcare a bateriei
Indica o problema la baterie sau in circuitul de incarcare;
sunt necesare reparatii.
2. Indicatorul pentru presiunea scazuta a uleiului de motor 6.
Indica faptul ca presiunea uleiului de motor se afla
sub valoarea normala si este necesar service.
3. Indicatorul pentru temperatura ridicata motorului
Indica faptul ca temperatura lichidului de racire
a motorului este anormal de ridicata si sunt
necesare reparatii.
3-6 — Naceld JLG -

Indicatorul temperaturii uleiului de motor

Indica faptul ca temperatura uleiului de motor,
care serveste si ca lichid de racire pentru motor,
este anormal de ridicata si sunt necesare reparatii.

Indicatorul pentru buijiile incandescente

Indica faptul ca bujiile incandescente functioneaza.
Dupa rotirea comutatorului de contact in pozitia de pornire,
asteptati pana stingerea lampii Thainte de a porni motorul.

Indicatorul de setare punti

Indica faptul ca puntile sunt complet extinse.
Indicatorul va lumina intermitent in timp ce puntile
sunt extinse sau retractate si va lumina continuu
cand acestea sunt complet extinse. Lampa se

va stinge cand puntile sunt complet retractate.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

7. Indicatorul de capacitate a platformei

Indica intervalul de capacitate selectat.
Aceasta capacitate poate fi selectata de la consola
de comanda de pe platforma.

8. Indicatorul de supraincarcare a platformei
(daca acesta exista)

Indica faptul ca platforma a fost supraincarcata.

3122865 — Naceld JLG -

9.

Indicatorul de avertizare al sistemului de comanda
al ansamblului telescopic

Indica faptul ca platforma se afla in afara zonei de
utilizare si actionarea anumitor functii ale ansamblului
telescopic poate fi dezactivata (mai precis ridicarea,
extinderea). Incercarile de utilizare a functiilor
dezactivate cauzeaza aprinderea intermitenta

a indicatorului si emiterea unei alarme sonore.
Readuceti imediat platforma la sol. Daca indicatorul
ramane aprins, a fost detectata o eroare sau

o defectiune a sistemului de comanda al ansamblului
telescopic. Daca este descoperita o defectiune, sistemul
trebuie reparat de catre personalul de service autorizat
JLG Tnainte ca echipamentul sa poata fi utilizat.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

9 8
1. Tncarcarea bateriei 4. Temperatura ridicata 7. Capacitatea platformei
2. Presiune scazuta a uleiului de motor a uleiului de motor 8. Supraincarcarea platformei
3. Temperatura ridicata a lichidului 5. Indicator bujii incandescente 9. Avertizarea sistemului de comanda
de racire a motorului 6. Setare punti al ansamblului telescopic

Figura 3-2. Panoul de indicatoare pentru comanda de la sol
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

Statia de pe platforma

(Consultati Figura 3-3., Consola de comanda de pe platforma)

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE,
NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL DECAT DACA TOATE
MANETELE DE COMANDA SAU COMUTATOARELE
CARE CONTROLEAZA MISCAREA PLATFORMEI REVIN
LA POZITIA OPRIT (NEUTRA) CAND SUNT ELIBERATE.

1. Comutatorul pentru alimentare/oprirea de urgenta

Un comutator rosu cu doua pozitii, in forma de
ciuperca, ce alimenteaza cu energie comenzile
PLATFORMEI, atunci cand este tras (pornit).
Cand este apasat, alimentarea cu energie este
oprita pentru funcfiile platformei.

n 2 secunde de la tragerea comutatorului, echipamentul
va executa o verificare a circuitelor electrice si, daca
totul este ok, alarma platformei emite un sunet scurt
(bip). In acest timp, luminile de pe panoul de indicatoare
vor clipi o singura data pentru verificarea becurilor.

3122865 — Naceld JLG -

2. Pornire motor/Alimentare auxiliara

Cand este apasat inhainte, comutatorul alimenteaza
cu energie demarorul pentru a porni motorul.

Cand este apasat inapoi, comutatorul alimenteaza
cu energie pompa hidraulica actionata electric.
(Comutatorul trebuie mentinut PORNIT pe durata
utilizarii pompei auxiliare.)

Selectorul de capacitate

Comutatorul permite utilizatorului sa selecteze utilizarea
la o raza de actiune cu restrictie de capacitate de 500 Ib
(227 kg pentru pietele ANSI si 230 kg pentru pietele din
Europa Centrala si Australia) sau 1000 Ib (454 kg pentru
pietele ANSI si 450 kg pentru pietele din Europa
Centrala si Australia).
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

14 13 12 11 10 9 5
1. Comutator pentru alimentare/ 7. Lampile 13. Rotirea platformei 18. Selectorul de directie
oprirea de urgenta 8. Ridicarea bratului articulat 14. Suprareglarea plierii 19. Suprareglarea
2. Pornirea motorului/ 9. Suprareglarea senzorului bratului articulat nivelului platformei
Alimentarea auxiliara cu activare prin atingere  15. Controlul vitezei functiilor 20. Extinderea/retractarea
3. Selectorul de capacitate 10. Rotatia bratului articulat 16. Ridicarea/rotirea ansamblului puntilor
4. Suprareglarea orientarii deplasarii 11. Ridicarea ansamblului telescopic principal 21. Claxonul
5. Deplasarea/Directia telescopic vertical 17. Selectorul viteza 22. Panoul de indicatoare
6. Extinderea ansamblului 12. Indicatorul de activare de deplasare/cuplu
telescopic principal prin atingere

Figura 3-3. Consola de comanda de pe platforma
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NOTA:

NOTA:

3122865

4. Suprareglarea orientarii deplasarii

Cand ansamblul telescopic este rotit peste pneurile
din spate in orice directie, indicatorul de orientare

a deplasarii se va aprinde cand este selectata functia
de deplasare. Apasati si eliberati comutatorul si
actionati comanda pentru deplasare/directie in interval
de 3 secunde pentru a activa deplasarea sau directia.
naintea deplasarii, localizati s&getile alb/negru de
orientare din cadrul comenzilor de la sol si de pe
platforma. Actionati comenzile de deplasare
corespunzator sagetilor de directie.

Pentru operarea joystick-ului pentru deplasare,
trageti de inelul de blocare din spatele manerului.

Manetele de comandé pentru DEPLASARE sunt
actionate cu arc si vor reveni automat la pozitia
neutrd (DEZACTIVATA) atunci cand sunt eliberate.

5. Deplasare/directie

Permite deplasarea inainte sau Thapoi. Maneta este
infinit proportionala pentru a permite viteza variabila.

Directia este controlata cu un comutator actionat
cu degetul in partea de sus a manetei de control.

6.

NOTA:

— Naceld JLG —

Extinderea ansamblului telescopic principal

Permite extinderea si retractarea ansamblului
telescopic principal.

Comutatorul luminilor (daca exista)

Controleaza blocurile optice suplimentare daca masina
este echipata cu acestea.

Ridicarea bratului articulat

Apasati Tnainte pentru a ridica, trageti inapoi pentru
a cobori. Viteza de ridicare variabila se realizeaza
prin utilizarea comenzii pentru viteza functiilor.

Comutatorul de suprareglare a senzorului cu activare
prin atingere (daca acesta exista)

Permite functiilor care au fost intrerupte de sistemul

de activare prin atingere sa functioneze din nou la viteza
minima, facilitdnd operatorului deplasarea platformei
din calea obstacolului care a cauzat oprirea.

Functia de rotire a bratului articulat nu este utilizabila
cénd selectorul de capacitate este in pozitia 1000 Ib (454
kg pentru pietele ANSI si 450 kg pentru pietele din
Europa Centrala si Australia).
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10.

1.

12.

13.

14.

3-12

Rotirea brafului articulat

Permite operatorului sa roteasca bratul articulat spre
stdnga sau spre dreapta.

Ridicarea ansamblului telescopic vertical

Permite ridicarea si coborarea ansamblului telescopic
vertical prin activarea cilindrilor de ridicare si de
extindere dupa cum este comandat de sistemul

de comanda al ansamblului telescopic.

Indicatorul pentru atingere usoara (daca acesta exista)
Indica faptul ca bara de proteciie pentru atingere usoara
a atins un obiect. Toate comenzile sunt oprite pana

la apasarea butonului de suprareglare, moment in
care functiile sunt reactivate la viteza minima.

Rotirea platformei

Acest comutator permite operatorului sa roteasca
platforma catre stdnga sau catre dreapta.

Suprareglarea plierii bratului articulat
Permite operatorului sa roteasca bratul articulat spre

dreapta peste opritorul electronic pentru a plia braful
articulat langa ansamblul telescopic pentru transport.

— Nacela JLG —

15.

NOTA:

NOTA:

16.

Comanda vitezei functiilor

Controleaza viteza ansamblului telescopic si a functiei
de rotatie. Rotiti in sens invers acelor de ceasornic
pentru o viteza redusa si in sensul acelor de ceasornic
pentru o viteza mai mare. Pentru a reduce viteza

la minimum, rotiti butonul in sens invers acelor

de ceasornic pana cand se aude un clic.

Pentru actionarea joystick-ului pentru ridicare/rotatie,
trageti de inelul de blocare din spatele manerului.

Maneta de comanda pentru RIDICAREA/ROTIREA
ANSAMBLULUI TELESCOPIC PRINCIPAL este
actionata cu arc si va reveni automat la pozitia
neutrd (DEZACTIVATA) atunci cand este eliberatd.

Maneta ridicare/rotire a ansamblului telescopic principal

O maneta de control infinit proportionala cu axa dubla
este prevazuta pentru ridicarea si rotirea ansamblului
telescopic principal. Apasati Thainte pentru a ridica,
trageti inapoi pentru a cobori. Miscati spre dreapta
pentru rotatie la dreapta si spre stanga pentru rotatie
la stanga.
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NOTA: Atunci cand ansamblul telescopic este pozitionat
peste pozitia de transport sau este extins si oricare
din comutatoarele SELECTARE VITEZA DEPLASARE/
CUPLU sau VITEZA FUNCTII este in pozitia RIDICATA,
vitezele mari de functionare sunt blocate automat,
iar echipamentul functioneaza in continuare la viteza

mai mica.
AATENTIE
NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL DACA UNUL DIN

COMUTATOARELE DE SELECTARE VITEZA DEPLASARE/
CUPLU SAU VITEZA FUNCTII ESTE OPERATIONAL ATUNCI
CAND ANSAMBLUL TELESCOPIC ESTE IN AFARA POZITIEI
DE TRANSPORT.

17. Selectare viteza deplasare/cuplu
Pozitia Tnainte permite viteza maxima de deplasare.
Pozitia inapoi permite cuplul maxim pentru teren

accidentat si urcarea pantelor. Pozitia centrala permite
deplasarea echipamentului cat mai silentios posibil.

3122865

18.
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Selectarea directiei

Actiunea sistemului de direciie poate fi selectata

de operator. Pozitia centrala a comutatorului permite
schimbarea conventionala a directiei de la rotile din
fata fara a afecta rotile din spate. Aceasta pozitie este
proiectata pentru deplasarea normala la viteze maxime.
Pozitia Tnainte este pentru deplasarea oblica. Cand
echipamentul se afla in acest mod, atat puntea din fata
cat si cea din spate se rotesc in acelasi sens, ceea

ce permite sasiului sa se deplaseze lateral pe masura
ce Tnainteaza. Aceasta pozitie poate fi utilizata pentru
a pozitiona echipamentul pe culoare sau langa cladiri.
Pozitia Thapoi este pentru deplasarea coordonata.

Tn acest mod, puntea din fata si cea din spate se
rotesc in sensuri opuse pentru a produce cel mai

mic cerc de bracaj pentru manevre in spatii restranse.
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SECTIUNEA 3 - COMENZILE SI INDICATOARELE ECHIPAMENTULUI

21. Claxon
A AVERTISMENT X

NUMAI UTILIZA PLATFORMA NIVELAREA FUNCTIE DE Daca este apasat, acest comutator alimenteaza
CORECTIE PENTRU NIVELAREA US,0ARA A PLATFORMEI. cu energie claxonul.

UTILIZAREA INCORECTA AR PUTEA PROVOCA SARCINA /
OCUPANTILOR SA TRANSFERE SAU SA CADA.
IMPOSIBILITATEA DE A FACE ACEST LUCRU AR PUTEA
DUCE LA DECESUL SAU VATAMAREA.

22. Panoul de indicatoare

Panoul de indicatoare cu LED-uri contine lumini
indicatoare care semnaleaza problemele aparute

19. Platforma Leveling de ignorare sau functiile utilizate in timpul utilizarii echipamentului.

Un comutator de pozitie trei permite operatorului sa(
ajusteze automat de nivelare sistem de auto. Acest
parametru este utilizat pentru a ajusta nivelul platforma(
on situatii, cum ar fi crescator / descrescator un grad.

20. Extinderea/retractarea puntilor
Permite operatorului sa extinda sau sa retracteze

puntile. Puntile pot fi extinse sau retractate numai in timp
ce echipamentul este deplasat inainte sau in marsarier.
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Panoul de indicatoare pentru comanda
de pe platforma

(Consultati Figura 3-4., Panoul de indicatoare pentru comanda
de pe platforma)

1. Indicatorul pentru defectarea sistemului de reglare
a nivelului

Indica o defectiune in sistemul electronic de reglare

a nivelului. Indicatorul de defectiune se va aprinde
intermitent si va fi emisa o alarma sonora. Toate funcitiile
vor trece implicit la viteza minima daca ansamblul

de transport nu se afla in modul de transport.

A AVERTISMENT

DACA INDICATORUL PENTRU DEFECTAREA SISTEMULUI
DE REGLARE A NIVELULUI ESTE APRINS, OPRITI
ECHIPAMENTUL, RESETATI COMUTATORUL PENTRU
OPRIREA DE URGENTA S| REPORNITI ECHIPAMENTUL.
DACA DEFECTIUNEA PERSISTA, READUCETI PLATFORMA
iN POZITIA DE TRANSPORT FOLOSIND SISTEMUL DE
REGLARE MANUALA A NIVELULUI, DUPA CUM ESTE
NECESAR, S| REPARATI SISTEMUL DE REGLARE

A NIVELULUL
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2. Generatorul c.a. (daca acesta exista)

Indica faptul ca generatorul este in functiune.
Indicatorul de supraincarcare a platformei
(daca acesta exista)

Indica faptul ca platforma a fost supraincarcata.

Indicatorul de capacitate a platformei
Arata capacitatea maxima selectata a platformei.

Una dintre luminile pentru capacitate trebuie sa fie
aprinsa permanent. Ambele lumini se vor aprinde
intermitent si se va emite o alarma sonora daca
platforma este in afara razei de actiune pentru
capacitatea selectata.
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5. Lumina de avertizare pentru alarma de inclinare

A AVERTISMENT

DACA INDICATORUL ESTE APRINS LA RIDICAREA SAU
EXTINDEREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC, RETRAGETI

S1 COBORATI ANSAMBLUL SUB ORIZONTALA, IAR APOI
REPOZITIONATI ECHIPAMENTUL ASTFEL INCAT SA FIE
ORIZONTAL INAINTE DE EXTINDEREA SAU RIDICAREA
ANSAMBLULUI TELESCOPIC DIN POZITIA DE TRANSPORT.

Indica faptul ca sasiul se afla pe o panta (peste 3 sau
5 grade, in functie de unghiul ansamblului telescopic).
Daca ansamblul telescopic se afla in afara pozitiei de
transport si echipamentul este in panta, se va activa
o alarmé sonoré si VITEZA MINIMA de functionare
va fi activata automat.

6. Indicatorul pentru bujii incandescente/Asteptare pornire

NOTA: Daca motorul nu porneste din cauza temperaturilor
scazute sau a cantitatii excesive de fum produse
la demarare, agteptati stingerea bujiei incandescente/

indicatorului de pornire inaintea pornirii motorului.

Indica faptul ca bujiile incandescente functioneaza.
Dupa rotirea comutatorului de contact in pozitia

de pornire, agteptati stingerea lampii inainte de

a porni motorul.

3-16
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7. Indicatorul intrerupatorului cu pedala/de activare

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE,
NU SCOATETI, NU MODIFICATI! S| NU DEZACTIVATI
INTRERUPATORUL CU PEDALA PRIN BLOCAREA SA
SAU PRIN ALTE METODE.

A AVERTISMENT

INTRERUPATORUL CU PEDALA TREBUIE REGLAT
DACA FUNCTIILE SE ACTIVEAZA CAND COMUTATORUL
FUNCTIONEAZA NUMAI iN ULTIMII 6 MM (1/4 IN) DIN
CURSA, IN SUS SAU iN JOS.

Pentru a utiliza orice functie, intrerupatorul cu pedala
trebuie apasat si functia trebuie selectata intr-un interval
de sapte secunde. Indicatorul de activare funciii indica
activarea comenzilor. Daca nu este selectata o functie
in sapte secunde, sau daca se scurg sapte secunde
ntre sfarsitul unei functii si inceputul alteia, lumina de
activare se va stinge, iar intrerupatorul cu pedala trebuie
eliberat si apoi apasat din nou pentru a activa comenzile.

Eliberarea intrerupatorului cu pedala opreste

alimentarea cu energie a tuturor comenzilor
si actioneaza franele echipamentului.
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1. Sistemul de reglare a nivelului 6. Bujie incandescenta 11. Orientarea deplasarii

2. Generator c.a. 7. Activare 12. Setare punti

3. Supraincarcarea platformei 8. Nivelul carburantului 13. Avertizarea sistemului de comanda
4. Capacitatea platformei 9. Viteza minima al ansamblului telescopic

5. Avertizare pentru alarma de inclinare 10. Defectiune a sistemului

Figura 3-4. Panoul de indicatoare pentru comanda de pe platforma

3122865 — Naceld JLG - 317
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10.

3-18

8.

1.

Indicatorul nivelului de carburant

Indica nivelul de carburant din rezervorul de carburant.
Indicatorul de viteza minima

Cand comanda pentru viteza de functionare este trecuta
in pozitia pentru viteza minima, indicatorul informeaza
operatorul ca toate functiile sunt setate pe viteza minima.
Lumina se aprinde intermitent daca sistemul de
comanda comuta echipamentul la viteza minima

si va fi aprinsa continuu daca operatorul selecteaza
viteza minima.

Indicatorul de defectare a sistemului

Lumina indica faptul ca sistemul de comanda JLG

a detectat o defectiune si ca un cod de defectiune
pentru diagnosticare a fost setat in memoria sistemului.
Consultati Manualul de service pentru instructiuni
referitoare la codurile de eroare si regasirea codurilor
de eroare.

Lumina indicatorului de defectare va fi aprinsa
2 — 3 secunde la pornirea contactului, ca autotestare.

Suprareglarii orientarii deplasarii
Cand ansamblul telescopic este rotit peste pneurile

din spate sau mai departe in orice directie, indicatorul
de orientare a deplasarii se va aprinde cand este

— Nacela JLG —

12

13.

selectata funciia de deplasare. Acesta este un semnal
care solicita operatorului sa verifice daca maneta de
comanda a deplasarii este actionata in directia corecta
(mai precis situatiile de inversare a comenzilor).

Indicatorul de setare punti

Indica faptul ca puntile sunt complet extinse. Indicatorul
va lumina intermitent in timp ce puntile sunt extinse
sau retractate si va lumina continuu cand acestea sunt
complet extinse. Lampa se va stinge cand puntile sunt
complet retractate.

Indicatorul de avertizare al sistemului de comanda
al ansamblului telescopic

Indica faptul ca platforma se afla in afara zonei de
utilizare si actionarea anumitor funcji ale ansamblului
telescopic poate fi dezactivata (mai precis ridicarea,
extinderea). Incercarile de utilizare a functiilor
dezactivate cauzeaza aprinderea intermitenta

a indicatorului si emiterea unei alarme sonore.
Readuceti imediat platforma la sol. Daca indicatorul
ramane aprins, a fost detectata o eroare sau

o defectiune a sistemului de comanda al ansamblului
telescopic. Daca este descoperita o defectiune, sistemul
trebuie reparat de catre personalul de service autorizat
JLG inainte ca echipamentul sa poata fi utilizat.
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SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

4.1

3122865

SECTIUNEA 4. UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

DESCRIERE

Acest echipament este o nacela hidraulica pentru ridicarea
personalului, cu propulsie proprie, echipata cu o platforma
de lucru la capatul unui ansamblu telescopic cu funciii de
ridicare si rotire.

— Naceld JLG —

Statia principala de comanda pentru operator se afla pe
platforma. De la aceasta statie de comanda, operatorul
poate conduce si directiona echipamentul Thainte si Thapoi.
Operatorul poate ridica sau cobori ansamblul telescopic
principal si vertical sau poate balansa ansamblul telescopic
catre stanga sau catre dreapta. Rotatia standard continua
a ansamblului telescopic este de 360 grade la stédnga si la
dreapta pozitiei de transport. Echipamentul are o statie

de comanda de la sol, care are prioritate asupra statiei de
comanda de pe platforma. Comenzile de la sol actioneaza
functiile de ridicare si rotatie a ansamblului telescopic si

se utilizeaza in cazuri de urgenta pentru a cobori platforma
la sol in cazul in care operatorul de pe platforma nu poate
face acest lucru.

41



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

4.2

4-2

INCALZIREA SISTEMULUI
HIDRAULIC

Sistemul de comanda monitorizeaza sistemul hidraulic la
temperaturi extrem de scazute si ofera o performanta optima
la limitarea automata a vitezelor functiilor solicitate frecvent.
Modul de Tncalzire se opreste automat cand lichidul din
sistem atinge temperaturile permise.

n timp ce sistemul este rece si se afla in modul de incélzire,
functiile de ridicare a ansamblului telescopic vertical, ridicare
a ansamblului telescopic principal si extindere a ansamblului
telescopic principal sunt limitate la viteza minima si
operatorului i se indica acest lucru prin aprinderea
intermitenta a lampii pentru viteza minima de pe panoul

de comanda de pe platforma.

Funciiile actionate la oprirea modului de incalzire vor
ramane la viteza minima pana la reinitializarea acestora.

— Nacela JLG —

4.3 CARACTERISTICI DE FUNCTIONARE

SI LIMITARI ALE ANSAMBLULUI
TELESCOPIC

Capacitati

Ansamblul telescopic poate fi ridicat din pozitia de transport
cu sau fara sarcina pe platforma, daca:

1. Echipamentul este amplasat pe o suprafata neteda,
solida si plana.

2. Puntile sunt extinse.

3. Sarcina se incadreaza in valorile nominale de capacitate
specificate de producator.

4. Toate sistemele echipamentului functioneaza
corespunzator.

5. Presiunea in pneuri este corespunzatoare.

6. Echipamentul este in forma si cu accesoriile cu care
a fost livrat de JLG.

3122865



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

3122865

Sistemul de control al razei de actiune

Sistemul de comanda al razei de acfiune reprezinta
principalul mod de a controla pozitiile de lucru ale
ansamblurilor telescopice vertical si principal pentru
a asigura respectarea cerintelor de stabilitate si
structurale ale echipamentului.

Unghiul maxim si cel minim ale ansamblului telescopic
principal trebuie controlate pentru a evita pozitiile care

ar putea compromite stabilitatea pe spate si interferenta
ansamblului telescopic principal cu cel vertical. Ansamblul
telescopic vertical trebuie controlat permitdnd numai anumite
combinatii ale lungimii si unghiului acestuia pentru a evita
pozitiile care ar putea compromite stabilitatea pe fata si pe
spate (consultati Sistemul de control al cursei ansamblului
telescopic vertical).

Erorile recunoscute din acest sistem vor declansa controlul
de catre Sistemul electric de remorcare (consultati Manualul
de service), activarea vitezei reduse de functionare si
aprinderea lampii de avertizare BCS. Dupa recuperare,
ansamblul telescopic nu va putea fi deplasat din pozitia

de transport pana la solutionarea erorii.

— Naceld JLG —

Depasirea razei de actiune permise a ansamblului telescopic
va declanga activarea vitezei reduse de functionare,
aprinderea lampii de avertizare BCS si restrictionarea
functiilor. Incercérile de a actiona functiile restrictionate

vor cauza aprinderea intermitenta a lampii de avertizare
BCS si declansarea alarmei platformei.

Nerespectarea cerintelor privind cursa permisa a ansamblului
telescopic vertical (cu un sistem de control functional)

va cauza suspendarea functionarii automate combinate

a ridicarii si extinderii ansamblului telescopic vertical.
Tncalcarea cerintelor privind cursa thainte a ansamblului
telescopic vertical se poate rezolva prin actionarea
comutatorului de ridicare a ansamblului telescopic vertical
(ansamblul telescopic vertical extins in pozitia exterioara
fara ridicarea automata a ansamblului telescopic vertical)
sau comutatorul de coborare a ansamblului telescopic
vertical (ansamblul telescopic vertical coborat fara
extinderea automata a ansamblului telescopic vertical in
pozitia retractata). Incalcarea cerintelor privind cursa tnapoi
a ansamblului telescopic vertical se poate rezolva prin
actionarea comutatorului de ridicare a ansamblului telescopic
vertical (ansamblul telescopic vertical ridicat fara extinderea
automata a ansamblului telescopic vertical in pozitia
exterioara) sau comutatorul de coborare a ansamblului
telescopic vertical (ansamblul telescopic vertical extins

in pozitia retractata fara coborarea automata a ansamblului
telescopic vertical).
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Functiile restrictionate din cauza incalcarilor razei de
actiune pe spate permise a ansamblului telescopic vertical
dezactiveaza coborarea automata a ansamblului telescopic
vertical, extinderea automata a ansamblului telescopic
vertical in pozitia exterioara, ridicarea si coborarea
ansamblului telescopic principal, retractarea ansamblului
telescopic principal in pozitia interioara, funcfiile bratului
articulat, rotatia, deplasarea si directia.

Functiile restrictionate din cauza incalcarilor razei de
actiune pe fata permise a ansamblului telescopic vertical
dezactiveaza ridicarea automata a ansamblului telescopic
vertical, retractarea automata a ansamblului telescopic
vertical in pozitia interioara, ridicarea si coborarea
ansamblului telescopic principal, extinderea ansamblului
telescopic principal in pozitia exterioara, funciile bratului
articulat, rotatia, deplasarea si directia.

— Nacela JLG —

Funcitiile restrictionate din cauza incalcarilor razei

de actiune maxime a ansamblului telescopic principal
dezactiveaza ridicarea si coborarea ansamblului telescopic
vertical, ridicarea ansamblului telescopic principal,
retractarea ansamblului telescopic principal in pozitia
interioara, functiile bratului articulat, rotatia si deplasarea.

Funcitiile restrictionate din cauza incalcarilor razei

de actiune minime a ansamblului telescopic principal
dezactiveaza coborarea ansamblului telescopic principal,
rotatia si deplasarea.
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Sistemul de control al cursei ansamblului
telescopic vertical

3122865

Sistemul de control al cursei ansamblului telescopic vertical
utilizeaza senzorii de control ai razei de actiune pentru

a ameliora controlul asupra ansamblului telescopic vertical
si a spori eficienta acestuia, si este utilizat ca parte integranta

a sistemului de control al razei de actiune. CURSA
ANSAMBLULUI
Panourile de comanda de pe platforma si de la sol utilizeaza Vjﬁg{ﬁﬁ;{g";ﬁ;’
un singur comutator functional pentru a comanda ansamblul 15 GRADE ALE
. . . . . . ANSAMBLULUI
telescopic vertical. Comenzile utilizatorului pentru ridicarea TELESCOPIC
PRINCIPAL

sau coborarea ansamblului telescopic vertical duc la
introducerea automata de catre sistemul de control

a combinatjei corecte de extindere si ridicare a ansamblului
telescopic vertical pentru ca acesta sa urmeze o cursa sau
o traiectorie prescrisa a varfului pilonului.

— Naceld JLG —

CURSA ANSAMBLULUI
VERTICAL PENTRU
UNGHIURILE DE PESTE
55 GRADE ALE
ANSAMBLULUI
TELESCOPIC PRINCIPAL
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Sistemul automat de control al
ansamblului telescopic principal

Tn cadrul functiilor combinate de ridicare a ansamblului
telescopic vertical si a celui principal, sistemul de control

va mentine viteza de ridicare a ansamblului telescopic
vertical si va varia automat comanda maxima de ridicare

a ansamblului telescopic principal atat cat este necesar pentru
compensarea deplasarii ansamblului telescopic vertical.

Interactiunea dintre ansamblul telescopic principal si
cel vertical este putin diferitd cAnd ansamblul telescopic
principal se afla la un unghi de peste sau sub 60° fata
de actiunea gravitatiei.

RIDICAREA/COBORAREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC
VERTICAL — ANSAMBLUL TELESCOPIC PRINCIPAL
SUB 60°

Tn timpul ridicarii sau coborarii ansamblului telescopic vertical
cu ansamblul telescopic principal sub 60°, sistemul de control
va mentine unghiul ansamblului telescopic principal
determinat la inceputul comenzii de ridicare a ansamblului
telescopic vertical sau la incheierea ridicarii ansamblului
telescopic principal in timpul comenzilor combinate de
ridicare a ansamblurilor telescopice vertical si principal.

— Nacela JLG —

COBORAREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC VERTICAL —
ANSAMBLUL TELESCOPIC PRINCIPAL PESTE 60°

Tn timpul coborarii ansamblului telescopic vertical

cu ansamblul telescopic principal peste 60°, sistemul

de control va cobori ansamblul telescopic principal la
aproximativ 60° inaintea inceperii deplasarii ansamblului
telescopic vertical. Sistemul de control va mentine apoi
ansamblul telescopic principal la 60° pe durata coborérii
ansamblului telescopic vertical.

RIDICAREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC VERTICAL -
ANSAMBLUL TELESCOPIC PRINCIPAL PESTE 60°

Tn timpul ridicarii ansamblului telescopic vertical cu ansamblul
telescopic principal deja peste 60°, sistemul de control va
intarzia compensarea automata a unghiului ansamblului
telescopic principal pana cand ansamblul telescopic principal
atinge aproximativ 60°. Sistemul de control va mentine apoi
ansamblul telescopic principal la 60° pana cand ansamblul
telescopic vertical atinge inaltimea maxima. Continuarea
actionarii ridicarii ansamblului telescopic vertical cand
acesta atinge Tnaltimea maxima va cauza ridicarea
automata a ansamblului telescopic principal de catre
sistemul de control la unghiul original.
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Sistemul de decelerare

Sistemul de control utilizeaza senzorii de control pentru raza
de actiune pentru a decelera automat ridicarea si coborarea
ansamblului telescopic vertical in portiunea superioara

a cursei acestuia si pentru a decelera automat ridicarea

si coborarea ansamblului telescopic principal pe masura ce
acesta se apropie de unghiurile minime si maxime ale razei
de actiune permise. Sistemul de control indica operatorului
acest lucru prin aprinderea intermitenta a lampii pentru viteza
minima de pe afisajul platformei. Acest lucru se aplica atat
comenzilor de pe platforma, cat si celor de la sol; pe panoul
de comanda de la sol nu va aparea, insa, nicio indicatie.

Unghiul controlat

Sistemul unghiului controlat al ansamblului telescopic
minimizeaza interactiunea functiilor de rotatie si deplasare la
sol cu limitele razei de actiune permise. Aceasta interactiune
este cauzats de doi factori. Tn primul rand, raza de actiune
este controlata prin raport cu gravitatia indiferent de panta
terenului si, n al doilea rand, montajul placii turnante/
ansamblului telescopic este afectat de funciile de rotatie

si deplasare la sol cand panta terenului variaza. Acest lucru
poate cauza variatia pozitiei ansamblului telescopic principal
in cadrul razei de actiune permise sau chiar incalcarea
limitelor acesteia la rotirea sau deplasarea la sol fara
actionarea ansamblului telescopic. Sistemul unghiului
controlat al ansamblului telescopic activeaza automat

ridicarea sau coborarea ansamblului telescopic vertical sau
principal Tn cadrul comenzilor de rotatie si deplasare la sol
pentru a mentine un unghi constant al ansamblului telescopic
prin raport cu actiunea gravitatiei.

Unghiul controlat al ansamblului telescopic este dezactivat
la orice incélcare sau eroare a razei de actiune.

Proportionarea vitezei de rotatie

Senzorii sistemului de control al ansamblului telescopic
percep distanta la care este extinsa platforma de la centrul
de rotatie, permitand viteze de rotatie mai mari cu platforma
n cea mai apropiata pozitie de centrul de rotatie si viteze
de rotatie reduse treptat pe masura ce platforma se
departeaza de centrul de rotatie.

Stabilitatea

Stabilitatea echipamentului se bazeaza pe 2 (doud) conditii,
respectiv stabilitatea PE FATA si stabilitatea PE SPATE.
Pozitia echipamentului pentru stabilitate minima PE FATA
este prezentata in (Consultapi Figura 4-2.), iar pozitia
pentru stabilitate minima PE SPATE este prezentata

in (Consultapi Figura 4-4.)

A AVERTISMENT

PENTRU A EVITA RASTURNAREA iN FATA SAU iN SPATE,
NU SUPRAINCARCATI ECHIPAMENTUL SI NU iL UTILIZATI
PE O SUPRAFATA DENIVELATA.

— Naceld JLG — 4-7
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4-8

ANSAMBLUL
TELESCOPIC PRINCIPAL
EXTINS COMPLET

ECHIPAMENTUL SE VA iNCLINA iN
DIRECTIA SAGETILOR DACA ESTE
SUPRAINCARCAT SAU UTILIZAT
PE O SUPRAFATA DENIVELATA.

ANSAMBLUL TELESCOPIC
VERTICAL COMPLET
COBORAT PANA LA
COMPLET RIDICAT

PLACA TURNANTA ESTE
INTOARSA LA 90 DE
GRADE FATA DE POZITIA
DE TRANSPORT

Figura 4-2. Pozitia echipamentului pentru stabilitate minima pe fata

— Nacela JLG —
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4.4 UTILIZAREA ALIMENTARII

AUXILIARE

Sistemul de alimentare auxiliara ofera posibilitatea de
actionare a platformei in cazul unei defectiuni a motorului.
Acest sistem utilizeaza o unitate electrica de tip motor/pompa
capabila de actionarea tuturor functiilor ansamblului
telescopic necesare pentru a permite coborarea platformei
la nivelul solului.

Cu alimentarea auxiliara activata, sistemul de control va
incerca sa utilizeze forta gravitationala pentru a actiona
functiile de coborare a ansamblului telescopic principal,
coboréare a ansamblului telescopic vertical si retragere
a ansamblului telescopic vertical Tn pozitia interioara.
Asteptati suficient timp pentru ca sistemul sa raspunda.

NOTA: Pentru a asigura o duratd de functionare suficients

a bateriei, utilizati, daca este posibil, functiile de ridicare
si extindere a ansamblului telescopic principal pentru

a cobori platforma la nivelul solului inainte de a utiliza
functia de ridicare a ansamblului telescopic vertical.
Deplasarile ansamblului telescopic utilizand alimentarea
auxiliara vor fi LENTE, discontinue si vor fi intrerupte

de actionarea altor functii, conform necesitatilor.

Cénd actionati ridicarea ansamblului telescopic vertical,
alimentarea auxiliard va actiona alternativ ridicarea
ansamblului telescopic vertical, extinderea ansamblului

telescopic vertical si ridicarea ansamblului telescopic
principal. Cand actionatli ridicarea ansamblului
telescopic principal, alimentarea auxiliara va actiona
alternativ ridicarea ansamblului telescopic principal,
ridicarea ansamblului telescopic vertical si reglarea
nivelului platformei.

4.5 SELECTORUL DE CAPACITATE

Sistemul de control al ansamblului telescopic permite
operatorului sa selecteze utilizarea la o raza de actiune

cu restrictie de capacitate de 500 Ib (227 kg pentru pietele ANSI
si 230 kg pentru pietele din Europa Centrala si Australia) sau o
raza de actiune cu restrictie de capacitate de 1000 Ib (454 kg
pentru pietele ANSI si 450 kg pentru pietele din Europa Centrala
si Australia). Operatorul selecteaza restrictia de capacitate dorita
prin pozitionarea selectorului de capacitate din cadrul consolei
de pe platforma. Indicatorul de capacitate arata capacitatea
selectata, ambele 1ampi de capacitate vor lumina intermitent si
va fi emisa o alarma sonora daca platforma se afla in afara
intervalului de capacitate selectat.

NOTA: Utilizarea la raza de actiune de 1000 Ib (454 kg pentru

pietele ANSI si 450 kg pentru pietele din Europa Centrald
si Australia) necesita fixarea bratului articulat in pozitia
centrala.

— Naceld JLG — 4-11
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4.6 FUNCTIONAREA MOTORULUI

NOTA: Pornirea initiald trebuie efectuatd mereu de la consola
de comanda de la sol.

Procedura de pornire

DACA MOTORUL NU PORNESTE IMEDIAT, LASATI SA
TREACA O PERIOADA MAI INDELUNGATA FARA SA
INCERCATI SA iL PORNITI. DACA MOTORUL TOT NU
PORNESTE, PERMITETI ACESTUIA SA SE RACEASCA
TIMP DE 2 - 3 MINUTE. DACA MOTORUL TOT NU
PORNESTE DUPA MAI MULTE INCERCARI, CONSULTATI
MANUALUL DE INTRETINERE A MOTORULUI.

NOTA: Daca motorul nu porneste din cauza temperaturilor
scazute sau a cantitatii excesive de fum produse la
demarare, asteptali stingerea bujiei incandescente/
indicatorului de pornire inaintea pornirii motorului.

1. Treceti comutatorul SELECTARE pe pozitia SOL.
Pozitionati comutatorul pentru alimentare/oprirea de
urgenta in pozitia Pornire, iar apoi apasati comutatorul
de contact pana cand motorul porneste.

3122865

A ATENTIONARE

PERMITETI MOTORULUI SA SE INCALZEASCA
PENTRU CATEVA MINUTE LA VITEZA MICA INAINTE
DE A APLICA SARCINA.

2,

NOTA:

— Naceld JLG —

Dupa ce motorul a avut destul timp pentru a se incalzi,
opriti-l.

Treceti comutatorul SELECTARE pe pozitia PLATFORMA.

De la platforma, trageti in afara comutatorul pentru
alimentare/oprirea de urgenta, iar apoi apasati
comutatorul de contact pana cand motorul porneste.

Intrerupéatorul cu pedald trebuie sé fie eliberat

(in pozitia superioard) inainte ca demarorul sé
inceapéa sa actioneze. Daca demarorul functioneaza
cu intrerupdatorul cu pedala in pozitia apasat,

NU UTILIZATI ECHIPAMENTUL.

4-13
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Procedura de oprire

A ATENTIONARE

DACA O DEFECTIUNE A MOTORULUI CAUZEAZA
O OPRIRE NEPLANIFICATA, STABILITI CAUZA SI

REMEDIATI PROBLEMA INAINTE DE A PORNI DIN
NOU MOTORUL.

1. Indepértatj toate sarcinile si permiteti motorului sa
functioneze la vitezad mica timp de 3 — 5 minute; acest
lucru permite reducerea temperaturii interne a motorului.

2. Apasati comutatorul pentru alimentare/oprirea de urgenta.
3. Treceti comutatorul principal pe pozitia Oprit.

Consultati manualul producatorului motorului pentru
informatii detaliate.

4-14
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4.7 DEPLASAREA (CONDUCEREA)

Consultati Figura 4-6., Pante frontale si laterale

NOTA: Consuiltati tabelul cu specificatii de functionare
pentru pantele frontale si laterale.

Toate valorile indicate pentru pantele frontale si

laterale se bazeaza pe plasarea ansamblului telescopic
al echipamentului in pozitia de transport, complet coborat
Si retractat.

A AVERTISMENT

NU CONDUCETI CU ANSAMBLUL TELESCOPIC iN AFARA
MODULUI DE TRANSPORT DECAT PE O SUPRAFATA
STABILA, DREAPTA SI NEACCIDENTATA.

PENTRU A EVITA PIERDEREA CONTROLULUI SAU

RASTURNAREA, NU CONDUCETI ECHIPAMENTUL PE
PANTE CU INCLINATII CARE LE DEPASESC PE CELE
SPECIFICATE PE PLACUTA CU NUMARUL DE SERIE.

NU CONDUCETI PE PANTE LATERALE CARE DEPASESC
5 GRADE.

ATENTIE MARE LA DEPLASAREA iN MARSARIER S|
DE FIECARE DATA CAND PLATFORMA ESTE RIDICATA.

3122865
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iNAINTE DE DEPLASARE, LOCALIZATI SAGETILE DE
ORIENTARE DE CULOARE NEAGRA/ALBA DE PE SASIU
S| DE PE COMENZILE DE PE PLATFORMA. ACTIONATI
COMENZILE DE DEPLASARE CORESPUNZATOR
SAGETILOR DE DIRECTIE.

3122865

INAINTE INAPOI =

Transportul este limitat de doi factori:

1. Panta frontala, care este gradul de inclinare, exprimat in
procente, al pantei pe care o poate urca echipamentul.

2. Panta laterala, care este unghiul pantei peste care poate
fi condus echipamentul.

Cand ansamblul telescopic este ridicat sau extins,
echipamentul nu trebuie utilizat pe pante frontale sau
laterale care sunt mai mari decét cele detectate de alarma de
inclinare. Alarma de inclinare se va declansa pentru a alerta
operatorul cand echipamentul se afla pe o panta nesigura.
Functia de deplasare in viteza mare a echipamentului va

fi comutata automat la deplasarea in viteza redusa.

— Naceld JLG —

Deplasarea inainte si in marsarier

1. De la comenzile de pe platforma, trageti comutatorul
de oprire de urgenta, porniti motorul si actionati
intrerupatorul cu pedala.

2. Pozitionati controlerul de deplasare in pozitia
TNAINTE sau INAPOI, conform necesitatilor.

Masina este echipata cu un indicator de orientare

a deplasarii. Lampa galbena de pe consola de comanda

de pe platforma indica faptul ca ansamblul telescopic este
rotit dincolo de pneurile de directie din spate si echipamentul
poate fi condus/directionat in directia opusa fata de
deplasarea comenzilor. Daca indicatorul este aprins,
actionati functia de conducere in urmatorul mod:

1. Potriviti sdgetile de directie neagra si alba de pe panoul
de comanda de pe platforma si de pe sasiu pentru
a determina directia in care se va deplasa echipamentul.

2. Apasati si eliberati comutatorul pentru suprareglarea
orientarii deplasarii. In interval de 3 secunde, deplasati
lent maneta de comanda pentru deplasare spre sageata
care se potriveste cu directia planificatéa de deplasare
a echipamentului. Lampa indicatoare va lumina
intermitent in intervalul de 3 secunde pana la
selectarea functiei de conducere.

4-15
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SUPRAFATA PLANA

NU CONDUCETI ECHIPAMENTUL LA INCLINATII CARE LE DEPASESC PE
CELE SPECIFICATE PE PLACUTA DE IDENTIFICARE A PRODUCATORULUI

Figura 4-6. Pante frontale si laterale

4-16 — Naceld JLG — 3122865



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

4.8 DIRECTIA

Actionati comutatorul de pe maneta de deplasare/directie
la DREAPTA pentru viraj la dreapta sau la STANGA pentru
viraj la stanga.

4.9 EXTINDEREA PUNTILOR

NOTA: Operatorul trebuie s& conducé echipamentul
(fnainte sau in marsarier) pentru a extinde puntile.

Pozitionati comutatorul de extindere a puntilor pentru
a extinde sau a retracta puntile.

3122865

410 PLATFORMA
Reglarea nivelului platformei

A AVERTISMENT

NUMAI UTILIZA PLATFORMA NIVELAREA FUNCTIE DE
CORECTIE PENTRU NIVELAREA US,0ARA A PLATFORMEI.
UTILIZAREA INCORECTA AR PUTEA PROVOCA SARCINA /
OCUPANTILOR SA TRANSFERE SAU SA CADA.
IMPOSIBILITATEA DE A FACE ACEST LUCRU AR PUTEA
DUCE LA DECESUL SAU VATAMAREA.

NOTA: Reglarea nivelului platformei este activa in timpul
tuturor functiilor, cu exceptia operatiunilor de extindere
a ansamblului telescopic principal.

Tn timpul utiliz&rii normale a echipamentului, platforma isi va
mentine automat pozitia. Pentru a ridica sau cobori manual —
pozitionati comutatorul de reglare a nivelului platformei pe
pozitia Sus sau Jos si mentineti-l apasat pana la obfinerea
pozitiei dorite.

Rotirea platformei

Pentru a roti platforma catre stdnga sau catre dreapta,
utilizati comutatorul de rotire a platformei pentru a selecta
sensul si mentineti comutatorul in pozitia respectiva pana
cand se obtine pozitia dorita.

— Naceld JLG — 4-17
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4.11 ANSAMBLUL TELESCOPIC

A AVERTISMENT

NU ROTITI $I NU RIDICATI ANSAMBLUL TELESCOPIC
iN AFARA MODULUI DE TRANSPORT ATUNCI CAND
ECHIPAMENTUL NU ESTE PERFECT ORIZONTAL.

NU VA BAZATI PE ALARMA DE INCLINARE PENTRU
A INDICA NIVELUL SASIULUL.

PENTRU A EVITA RASTURNAREA, COBORATI PLATFORMA
LA NIVELUL SOLULUI. APOI CONDUCETI ECHIPAMENTUL
PE O SUPRAFATA NIVELATA INAINTE DE A RIDICA
ANSAMBLUL TELESCOPIC.

PENTRU A EVITA VATAMARILE CORPORALE GRAVE,

NU ACTIONATI ECHIPAMENTUL DECAT DUPA CE TOATE
MANETELE DE COMANDA $I TOATE COMUTATOARELE
CARE CONTROLEAZA MISCAREA PLATFORMEI REVIN

LA POZITIA OPRIT SAU NEUTRA CAND SUNT ELIBERATE.

DACA PLATFORMA NU SE OPRESTE LA ELIBERAREA
UNUI COMUTATOR SAU A UNEI MANETE DE COMANDA,
INDEPARTATI PICIORUL DE PE INTRERUPATORUL CU
PEDALA SAU UTILIZATI COMUTATORUL PENTRU
OPRIREA DE URGENTA PENTRU A OPRI ECHIPAMENTUL.

4-18
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Rotirea ansamblului telescopic

Pentru a roti ansamblul telescopic, utilizati comanda
Rotire pentru selectarea direciiei dreapta sau stanga.

LA ROTIREA ANSAMBLULUI TELESCOPIC, ASIGURATI-VA
CA EXISTA DESTUL LOC PENTRU ANSAMBLU FARA

CA ACESTA SA ATINGA PERETII, PARAVANELE SAU
ECHIPAMENTELE DIN APROPIERE.

Ridicarea si coborarea ansamblului
telescopic principal
NOTA: Functia de ridicare a ansamblului telescopic principal nu

este utilizabild cu ansamblul telescopic in afara modului
de transport daca puntile nu sunt complet extinse.

Pentru a ridica sau a cobori ansamblul telescopic principal,

utilizati comanda Ridicare ansamblu telescopic pentru
a selecta deplasarea in Sus sau in Jos.

3122865
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Extinderea ansamblului telescopic
principal

NOTA: Functia de extindere nu este utilizabild in afara pozitiei
de transport daca puntile nu sunt complet extinse.

Pentru a extinde sau a retracta ansamblul telescopic
principal, utilizati comutatorul de control Extinderea
ansamblului telescopic pentru a selecta deplasarea
la Interior si Exterior.

Ridicarea ansamblului telescopic vertical

NOTA: Sistemul de control utilizeaza automat o combinatie
intre extinderea si ridicarea ansamblului telescopic
vertical pentru ca acesta sa urmeze cursa presetata.

Pentru a ridica sau a cobori ansamblul telescopic vertical,
utilizati comanda Ridicare ansamblu telescopic vertical
pentru a selecta deplasarea in Sus sau in Jos.

Rotirea bratului articulat

NOTA: Pentru utilizarea in modul 1000 Ib (454 kg pentru pietele
ANSI si 450 kg pentru pietele din Europa Centralad si
Australia), bratul articulat trebuie centrat si functia de
rotire a bratului articulat nu este utilizabild. Dacé bratul
articulat se afla in afara pozitiei centrale cand este in
acest mod, functia de rotire a bratului articulat va permite
operatorului sd centreze bratul articulat din nou.

Pentru a roti bratul articulat, utilizati comanda de rotire
a bratului articulat pentru selectarea directiei dreapta
sau stanga.

4.12 BUTONUL DE CONTROL PENTRU
VITEZA FUNCTIILOR

Acest buton afecteaza viteza tuturor functiilor ansamblului
telescopic si rotirea platformei. Cand butonul este rotit
pana la capat in sens invers acelor de ceasornic,
actionarea funciiilor are loc la viteza minima.

3122865 — Naceld JLG - 4-19
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4.13 TRACTAREA DE URGENTA

A AVERTISMENT

PERICOL DE DEPLASARE ACCIDENTALA

A ECHIPAMENTULUI/MASINII ECHIPAMENTUL NU ARE
FRANE DE TRACTARE. VEHICULUL DE TRACTARE
TREBUIE SA POATA CONTROLA IN PERMANENTA
ECHIPAMENTUL. NU ESTE PERMISA TRACTAREA

PE AUTOSTRAZI. NERESPECTAREA INSTRUCTIUNILOR
POATE CAUZA VATAMARE CORPORALA GRAVA

SAU DECES.

VITEZA MAXIMA DE TRACTARE ESTE DE 8 km/h (5 MPH)

PANTA MAXIMA PENTRU TRACTARE ESTE DE 25%.

A ATENTIONARE

NU TRACTATI ECHIPAMENTUL CU MOTORUL
N FUNCTIUNE SAU CU TRANSMISIA CUPLATA.

1. Retrageti, coboréati si pozitionati ansamblul telescopic
in pozitia de transport; blocati placa turnanta.

2. Deconectati butucii de roata inversand busonul
de deconectare.

3. Reconectati butucii de roata inversand busonul
de deconectare dupa incheierea tractarii.

4-20 — Nacela JLG —

BUSONUL DE
DECONECTARE

47

Butuc de roata

BUTUC =

cuplat
DE
ROATA
BUSON DE
DECONECTARE
(INVERSAT)

4/

Butuc de roata
deconectat

Figura 4-7. Deconectarea butucilor de roata
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4.14 OPRIREA $I PARCAREA

Pentru a opri si parca echipamentul, procedurile
sunt urmatoarele:

1.

3122865

Conduceti echipamentul pana intr-o zona suficient
de bine protejata.

Asigurati-va ca ansamblul telescopic este coborat
peste puntea motoare spate.

Apasati comutatorul pentru oprirea de urgenta
de pe panoul de comanda de pe platforma.

Apasati comutatorul pentru oprirea de urgenta de

pe panoul de comanda de la sol. Treceti comutatorul
de selectare comenzi platforma/comenzi sol pe pozitia
centrala (oprit).

Daca este necesar, acoperiti panoul de comanda de
pe platforma pentru a proteja placutele cu instructiuni,
autocolantele de siguranta si comenzile impotriva
intemperiilor.

4.15 RIDICAREA $1 ANCORAREA
(Consultapi Figura 4-8.)

Ridicarea

1.

— Naceld JLG —

Greutatea echipamentului este stantata pe placuta

cu numarul de serie. Daca placuta cu numarul de

serie lipseste sau este ilizibila, apelati la JLG Industries
sau cantariti unitatea pentru a afla greutatea bruta

a vehiculului.

Pozitionati ansamblul telescopic in pozitia de transport,
cu placa turnanta blocata.

Indepartati de pe echipament toate obiectele neasigurate.

Atasati dispozitivul de ridicare si echipamentul numai
n punctele de ridicare prevazute.

Reglati corespunzator montajul de ancorare pentru
a preveni posibilele deteriorari si pentru ca echipamentul
sa ramana perfect orizontal.

4-21
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Ancorarea 416
A ATENTIONARE
LA TRANSPORTAREA ECHIPAMENTULUI, ANSAMBLUL 1.
TELESCOPIC TREBUIE SA FIE COMPLET COBORAT
IN SUPORTUL SAU. 2.
1. Pozitionati ansamblul telescopic n pozitia de transport, .
cu placa turnanta blocata. NOTA:
2. Tndepartati de pe echipament toate obiectele neasigurate.
3. Fixati sasiul si platforma utilizand curele sau lanturi
cu rezistenta adecvata si atasate in punctele de 5
ancorare prevazute. NOTA:
3.
4-22 — Naceld JLG -

PLIEREA BRATULUI ARTICULAT
PENTRU TRANSPORT

Pozitionati ansamblul telescopic in pozitia de transport,
cu puntile retractate.

Mentineti comutatorul de control al rotirii bratului articulat
spre dreapta pana cand platforma nu se mai roteste.

Functia de rotire a bratului articulat nu este utilizabila
cénd selectorul de capacitate este in pozitia 1000 Ib (454
kg pentru pietele ANSI si 450 kg pentru pietele din
Europa Centrala si Australia).

Reglarea automata a nivelului platformei este dezactivata
la plierea bratului articulat.

Apasati si mentineti comutatorul de control pentru
suprareglarea plierii bratului articulat pana cand
bratul articulat si platforma se afla in pozitia de
transport sub ansamblul telescopic.

3122865
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[€———— 6,60m/21ft8in 485m/15ft11in —»f

11,46 m/37ft7in

1705838 A

Figura 4-8. Tabel pentru ridicare si ancorare
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Figura 4-9. Amplasarea autocolantelor — Pagina 1 din 5

4-24 — Naceld JLG — 3122865



SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

SECTIUNEAA-A A

Figura 4-10. Amplasarea autocolantelor — Pagina 2 din 5
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Figura 4-11. Amplasarea autocolantelor — Pagina 3 din 5
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Figura 4-12. Amplasarea autocolantelor — Pagina 4 din 5
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Figura 4-13. Amplasarea autocolantelor — Pagina 5 din 5
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Tabelul 4-1. Legenda autocolante - Anterior nr. serie 0300141446

Ele::ent ANSI Coreeana Chineza |Portugheza g:g:ﬁ:f‘él Féi';?:zzéa/ Au:tllz';lié Japonia
0274722-7 0274723-7 0274724-7 0274725-7 0274726-8 0274727-7 0274728-8 0274729-7

1
2 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499
3
4
5 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509
6 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529
7 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811
8 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814
9 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
10 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
1 -- -- -- -- -- -- 17055515
12 -- -- -- -- -- 1705514
13 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 -- 3251243
15 1705337 1705337 1705342 1705904 1705337 1705341 -- 1705338
16 - - 1705507 1705906 1705916 1705505 - 1705493
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4-30

Tabelul 4-1. Legenda autocolante - Anterior nr. serie 0300141446

Ele::ent ANSI Coreeana Chineza |Portugheza 5;2;?;?; Féi;?::;/ Au:tlzlié Japonia
0274722-7 0274723-7 0274724-7 0274725-7 0274726-8 0274727-7 0274728-8 0274729-7

17 - 1702153 1705901 1704007 1704006

18 1703953 1703953 1703943 1705903 1703941 1703942 1703944
19 1702868 1702868 1705968 1705967 1704001 1704000

20 1703797 1703797 1703925 1705895 1703923 1703924 1705921 1703926
21 1705336 1705336 1705348 1705896 1705917 1705347 1705822 1705344
22 1703804 1703804 1703949 1705898 1703947 1703948 1701518 1703950
23 1703805 1703805 1703937 1705897 1703935 1703936 1705961 1703938
24 3252347 1703982 1705902 1703983 1703984 1705828 1703980
25 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813
26 1705492 1705492 1705508 1705907 1705915 1705506 1705494
27 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
28 1705168 1705168 1705334 1705899 1705908 1705333 1706770 1705330
29 1705181 1705181 1705478 1705900 1705919 1705477 1705468 1705480
30 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584
31 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751
32 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868
33 1705351 1705351 1705430 1705905 1705910 1705429 1705426
34 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505

— Naceld JLG —
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Tabelul 4-1. Legenda autocolante - Anterior nr. serie 0300141446

Element
nr.

ANSI
0274722-7

Coreeana
0274723-7

Chineza
0274724-7

Portugheza
0274725-7

Engleza/
Spaniola
0274726-8

Franceza/
Engleza
0274727-7

CE/
Australia
0274728-8

Japonia
0274729-7

35

1704972

1704972

1706060

1706059

1706063

1706064

1706098

1704972

36

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

37

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

3122865
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4-32

Tabelul 4-1. Legenda autocolante - Anterior nr. serie 0300141446

Element
nr.

ANSI
0274722-7

Coreeana
0274723-7

Chineza
0274724-7

Portugheza
0274725-7

Engleza/
Spaniola
0274726-8

Franceza/
Engleza
0274727-7

CE/
Australia
0274728-8

Japonia
0274729-7

53

54

55

56

57

58

59

60

— Nacela JLG —
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Tabelul 4-2. Legenda autocolante - Nr. serie 0300141446 pana in prezent

Ele::ent ANSI Coreeana Chineza |Portugheza g:g:ﬁ:f‘él Féi';?:zzéa/ Augtllz';lia Japonia
) 0274722-8 0274723-8 0274724-8 0274725-8 0274726-9 0274727-8 0274728-8 0274729-8
1
2 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499 1701499
3
4
5 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509 1701509
6 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529 1701529
7 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811 1703811
8 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814 1703814
9 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277 1704277
10 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412 1704412
11 17055515
12 1705514
13 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243 3251243
14 -- -- -- --
15 1705337 1705337 1705342 1705904 1705337 1705341 1705338
16 1705507 1705906 1705916 1705505 1705493
3122865 — Nacela JLG -
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4-34

Tabelul 4-2. Legenda autocolante - Nr. serie 0300141446 pana in prezent

Ele::ent ANSI Coreeana Chineza |Portugheza 5;2;?;?; Féi;?::;/ Au:tlf;lia Japonia
’ 0274722-8 0274723-8 0274724-8 0274725-8 0274726-9 0274727-8 0274728-8 0274729-8
17 - 1702153 1705901 1704007 1704006
18 1703953 1703953 1703943 1705903 1703941 1703942 1703944
19 1702868 1702868 1705968 1705967 1704001 1704000
20 1703797 1703797 1703925 1705895 1703923 1703924 1705921 1703926
21 1705336 1705336 1705348 1705896 1705917 1705347 1705822 1705344
22 1703804 1703804 1703949 1705898 1703947 1703948 1701518 1703950
23 1703805 1703805 1703937 1705897 1703935 1703936 1705961 1703938
24 3252347 1703982 1705902 1703983 1703984 1705828 1703980
25 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813 3251813
26 1705492 1705492 1705508 1705907 1705915 1705506 1705494
27 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631 1702631
28 1001122369 1001122370 1001122371 1001122372 1001122373 1001122374 1706770 1001122375
29 1001122376 | 1001122377 | 1001122378 | 1001122379 | 1001122380 | 1001122381 1705468 1001122382
30 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584 1700584
31 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751 1706751
32 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868 1705868
33 1705351 1705351 1705430 1705905 1705910 1705429 1705426
34 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505 1701505
— Naceld JLG —
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SECTIUNEA 4 - UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI

Tabelul 4-2. Legenda autocolante - Nr. serie 0300141446 pana in prezent

Element
nr.

ANSI
0274722-8

Coreeana
0274723-8

Chineza
0274724-8

Portugheza
0274725-8

Engleza/
Spaniola
0274726-9

Franceza/
Engleza
0274727-8

CE/
Australia
0274728-8

Japonia
0274729-8

35

1704972

1704972

1706060

1706059

1706063

1706064

1706098

1704972

36

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

1705511

37

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

1701501

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

3122865
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Tabelul 4-2. Legenda autocolante - Nr. serie 0300141446 pana in prezent

Element
nr.

ANSI
0274722-8

Coreeana
0274723-8

Chineza
0274724-8

Portugheza
0274725-8

Engleza/
Spaniola
0274726-9

Franceza/
Engleza
0274727-8

CE/
Australia
0274728-8

Japonia
0274729-8

53

54

55

56

57

58

59

60

— Nacela JLG —
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SECTIUNEA 5 - PROCEDURI DE URGENTA

SECTIUNEA 5. PROCEDURI DE URGENTA

5.1 INFORMATII GENERALE

Aceastd sectiune explica pasii care trebuie urmatj in iN URMA ORICARUI ACCIDENT, VERIFICATI CU
cazul unei situatii de urgenta aparute in timpul utilizarii. ATENTIE ECHIPAMENTUL $I TESTATI TOATE FUNCTIILE,
MAI INTAI DE LA COMENZILE DE LA SOL, IAR APOI DE
5.2 ANUNTAREA INCIDENTELOR LA COMENZILE DE PE PLATFORMA. NU RIDICATI PESTE

3 M (10 FT) PANA CAND NU SUNTETI SIGURI CA AU FOST
Compania JLG Industries, Inc. trebuie sa fie anuntatd imediat REpPARATE TOATE DEFECTIUNILE, DACA ESTE NECESAR,
cu privire la orice incident in care a fost implicat un produs Sl CA TOATE COMENZILE FUNCT'ONEAZA CORECT.

JLG. Chiar daca nu a fost ranit nimeni si nu s-a produs
deteriorarea niciunui bun, fabricantul trebuie sa fie contactat 2 M
telefonic pentru a i se comunica toate detaliile necesare. 5.3 UTILIZAREA IN CAZ DE URGENTA
inS.UA.

Tolofon JLG: 877-JLG-SAFE (554-7233) Operatorul nu poate controla echipamentul

(8 a.m. —4:45 p.m. EST) DACA OPERATORUL PLATFORMEI ESTE PRINS,
R BLOCAT SAU NU POATE ACTIONA SAU
In afara S.U.A.: CONTROLA ECHIPAMENTUL:

240-420-2661 . . . e
1. Alti membri ai personalului trebuie sa actioneze

E-mail: echipamentul de la comenzile de la sol in limitele
ProductSafety@JLG.com necesitatilor de moment.

Daca producatorul nu este anuntat cu privire la orice fel de 2. Alti membri calificati ai personalului de pe platforma
incident in care a fost implicat un produs JLG in 48 de ore pot utiliza comenzile platformei. NU CONTINUATI
de la producerea unui astfel de incident, acest fapt poate UTILIZAREA IN CAZUL IN CARE COMENZILE
anula acordarea garantiei pentru echipamentul respectiv. NU FUNCTIONEAZA CORESPUNZATOR.

3122865 — Naceld JLG - 5-1



SECTIUNEA 5 - PROCEDURI DE URGENTA

3. Macaralele, motostivuitoarele sau alte echipamente
pot fi utilizate pentru a evacua ocupantii platformei
si a stabiliza migcarea echipamentului.

Platforma sau ansamblul telescopic ramas
suspendat

Daca platforma sau ansamblul telescopic raman blocate
sau prinse in structuri sau echipamente suspendate, salvati
ocupantii platformei inainte de a elibera echipamentul.

5.4 PROCEDURI DE REMORCARE
iN CAZ DE URGENTA

Remorcarea acestui utilaj este interzisa, cu exceptia
cazului in care dispuneti de echipamentul necesar.
Totusi, au fost incluse dotari destinate mutarii
echipamentului. Pentru proceduri detaliate,
consultati Sectiunea 4.

5-2 — Naceld JLG — 3122865



SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE Sl INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

6.1

3122865

SECTIUNEA 6. SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA
DE CATRE OPERATOR

INTRODUCERE

Aceasta sectiune a manualului cuprinde informatji
necesare suplimentare pentru operator, pentru utilizarea
si intretinerea corespunzatoare a acestui echipament.

Partea privind intretinerea din aceasta sectiune cuprinde
informatii menite sa ajute operatorul echipamentului sa
efectueze numai operatiunile de intretinere zilnice si

nu inlocuieste Programul de intretinere si inspectie
preventiva inclus in Manualul de service si intretinere.

Alte publicatii disponibile:

Service and Maintenance Manual .............c.cccoceeee. 3121171
lllustrated Parts Manual .............ccccoiieiiiiiiiiiec e 3121172
Troubleshooting Guide...........cccceeviiiiniieiiiiecciee 3128411
Troubleshooting CD .........ccccoevieiiiiiiene e 3128444

6.2 SPECIFICATII DE FUNCTIONARE
S| DATE DE PERFORMANTA

Tabelul 6-1. Specificatii de functionare - Anterior nr. serie

0300141446

Sarcina maxima de lucru (Capacitate)

Nerestrictionata 230 kg (500 Ib)
Restrictionata 450 kg (1000 Ib)
Tnéltime verticald maxima a platformei
(nerestrictionata) 38,1 m (125 ft)
Tnéltime verticald maxima a platformei
(restrictionata) 38,1 m (125 ft)

Cursa orizontala maxima a platformei

(nerestrictionata) 19,3 m (63 ft 2 in)

Cursa orizontalda maxima a platformei

(restrictionata) 16,2 m (53 ft 2 in)

Tnaltime sus si deasupra 18,5 m (60 ft 7 in)

Cursa ansamblu telescopic principal

(la maxim sus & deasupra) +75°/-55°

Rotatie maxima a ansamblului
telescopic

Continua la 360°

— Naceld JLG —
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

Tabelul 6-1. Specificatii de functionare - Anterior nr. serie

0300141446

Tabelul 6-2. Specificatii de functionare - Nr. serie 0300141446

pana in prezent

JibPLUS
Lungime
Miscare orizontala
Miscare verticala

2,44 m (8 ft)
125° la lucru, 210° pliat
130° (+75/-55)

Tnaltime verticald maxima a platformei
(nerestrictionata)

38,1 m (125 ft)

Presiunea maxima in sistemul hidraulic

317 bari (4600 psi)

Tnaltime verticald maxima a platformei
(restrictionata)

38,1 m (125 ft)

Viteza maxima vant

12,5 m/s (28 mph)

Cursa orizontald maxima a platformei
(nerestrictionata)

19,3 m (63 ft 2 in)

Forta manuala maxima

400 N

Tensiune sistem electric

12 volj

Cursa orizontala maxima a platformei
(restrictionata)

16,2 m (53 ft 2 in)

Sarcina maxima pe pneuri

10.750 kg (23,700 Ib)

Inaltime sus si deasupra

18,5m (60 ft 7 in)

Rotirea maxima a platformei

+90°

Tabelul 6-2. Specificatii de functionare
pana in prezent

- Nr. serie 0300141446

Cursa ansamblu telescopic principal
(la maxim sus & deasupra)

+75°/-55°

Rotatie maxima a ansamblului

Sarcina maxima de lucru (Capacitate) -
ANSI

Nerestrictionata

Restrictionata

227 kg (500 Ib)
454 kg (1000 Ib)

telescopic Continua la 360°
JibPLUS
Lungime 2,44 m (8 ft)

Miscare orizontala
Miscare verticala

125° la lucru, 210° pliat
130° (+75/-55)

Sarcina maxima de lucru (Capacitate) -
CE si Australia

Nerestrictionata

Restrictionata

230 kg (500 Ib)
450 kg (1000 Ib)

Presiunea maxima in sistemul hidraulic

317 bari (4600 psi)

Viteza maxima vant

12,5 m/s (28 mph)

Forta manuald maxima

400N

Tensiune sistem electric

12 volti

6-2

Sarcina maxima pe pneuri

10.750 kg (23,700 Ib)

Rotirea maxima a platformei

+90°

— Nacela JLG —
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

Date despre dimensiuni Sasiu

Tabelul 6-3. Date despre dimensiuni Tabelul 6-4. Specificatii pentru sasiu

Latimea totala Panta maxima de deplasare cu 45%
Punti retractate 2,49 m (8ft2in) ansamblul telescopic in pozitia
Punti extinse 3,8m (12 ft6in) de transport (panta frontala)

Inaltimea in pozitia de transport 3,05 m (10 ft) Panta maxima de deplasare cu 5°

Lungimea in pozitia de transport
(modul de transport)

11,46 m (37 ft 7 in)

ansamblul telescopic in pozitia
de transport (panta laterala)

Lungimea in pozitia de transport
(modul de lucru)

14,48 m (47 ft 6 in)

Ampatament

3,81 m (12 ft 6 in)

Raza de bracaj (puntile retractate)
Exterior
Interior

6,8 m (22 ft 6 in)
4,4m (14 ft 5in)

Rotatia partii inferioare
Ansamblul telescopic vertical sus
Ansamblul telescopic vertical jos

2,13 m (7 ft)
3,43 m (11t 3in)

Raza de bracaj (puntile extinse)
Interior
Exterior

2,4 m (8 ft)
5,9 m (19 ft 4 in)

Punte oscilanta

+0,15 m (6 in)

Sarcina maxima pe pneuri

10.750 kg (23,700 Ib)

Garda la sol (punte)

30,4 cm (12in)

Presiune maxima la sol

7,03 kg/cm? (100 psi)

Garda la sol (sasiu)

64,7 cm (25.5 in)

3122865

Viteza maxima de deplasare
Pliat
Ridicat

5,2 km/h (3.25 mph)
1,2 km/h (0.75 mph)

Greutatea bruta a echipamentului
Platforma goala
Platforma goala cu Skypower

19.958 kg (44,000 Ib)
20.056 kg (44,215 Ib)

— Naceld JLG —
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

Capacitati

Tabelul 6-5.

Capacitati

Rezervorul hidraulic

201,71 (53.3 gal)

Rezervorul de carburant

117 1 (31 gal)

Sistemul hidraulic

247,51 (65.4 gal)

Unitate de conducere
Bonfiglioli
Reggiana Riduttori

21(2.1qt)+10%
0,51(0.5 qt) + 10%

Pneurile

Tabelul 6-6. Specificatii pentru pneuri

Dimensiune 445/50D710
Interval de sarcini J
Indice nominal sarcina 18

Umplut cu spuma

Spuma poliuretanica HD (55
durometru) Spuma

Diametru

117,9 cm (46.45 in)

Latime

457 cm (18 in)

Dimensiune janta

15x28

Greutate anvelopa si pneu

393 kg (867 Ib)

Sarcina maxima anvelopa

10.750 kg (23,700 Ib)

Dimensiune 445/65-24

Tip Solid

Diametru 115,1 cm (45.3 in)
Latime 43,9 cm (17.3in)

Dimensiune janta

12.00-24

Greutate anvelopa si pneu

4354 kg (960 Ib)

Sarcina maxima anvelopa

10.750 kg (23,700 Ib)

— Nacela JLG —
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

Date despre motor inainte
de nr. serie 0300127698

Tabelul 6-7. Specificatii pentru Deutz BF4M2011

Date despre motor de la

nr. serie 0300127698 pana in prezent
Tabelul 6-8. Specificatii pentru Deutz TD2011L4

Tip Racit cu lichid Tip Racit cu lichid
Numar de cilindri 4 Numar de cilindri 4

Alezaj 94 mm (3.7 in) Alezaj 94 mm (3.7 in)
Cursa 112 mm (4.4 in) Cursa 112 mm (4.4 in)

Cilindree totala

3108 cm3 (190 cu in)

Cilindree totala

3108 cm3 (190 cu in)

Raport de compresie

17,5

Raport de compresie

17,5

Secventa aprindere

1-3-4-2

Secventa aprindere

1-3-4-2

Putere

65 kW (87 hp)

Putere

56 kW (75 hp)

Capacitate ulei

Capacitate ulei

Sistemul de racire 451 (5 qt) Sistemul de racire 451(5qt)
cu filtru 10,51 (11 qt) cu filtru 10,51 (11 qt)
Capacitatea totala 151(16 qt) Capacitatea totala 151(16 qt)
Consum mediu de carburant 4,11/h (1.1 gph) Consum mediu de carburant 4,11/h (1.1 gph)
Turatie la ralanti 1200 Turatie la ralanti 1200
Turatie medie 1800 Turatie medie 1800
Turatie ridicata 2475 Turatie ridicata 2475

3122865
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

Date despre motor - Caterpillar
Tabelul 6-9. Caterpillar 3.4T

Tip

Racit cu lichid, antigel

Numar de cilindri

4

Alezaj

94 mm (3.7 in)

Cursa

120 mm (4.7 in)

Cilindree totala

3294 cm3 (201 cu in)

Raport de compresie

19,56:1

Secventa aprindere 1-3-4-2
Putere 55 kW (73.7 hp)
Capacitate ulei 101(10.5 qt)

Consum mediu de carburant

5,14 1/h (1.36 gph)

Turatie la ralanti

1200

Turatie medie

1800

Turatje ridicata

2475

6-6
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Uleiul hidraulic
Tabelul 6-10. Specificatii pentru lichidul hidraulic

Intervalul de temperatura

. Grad viscozitate
pentru functionarea

sistemului hidraulic S.AE.
-18° — +83°C 10W
(0° — +180°F)
-18° - +99°C 10W-20, 10W30
(0° — +210°F)
+10° — +99°C 20W-20

(+50° — +210°F)

NOTA: Lichidul hidraulic trebuie s& aiba proprietéti antiuzurd, cel
putin conform cu Clasificarea pentru service APl GL-3,
si stabilitate hidraulica suficienta pentru actionarea mobila
a sistemului hidraulic. JLG Industries recomanda lichidul
hidraulic Mobilfluid 424, care are un indice de viscozitate
SAE de 152.

NOTA: Cénd temperatura raméne sub -7°C (20°F),

JLG Industries recomanda utilizarea lichidului
Mobil DTE13.

3122865
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In afara cazurilor in care JLG recomand4 acest lucru, nu este
indicatd amestecarea lichidelor de diferite marci sau tipuri, Tabelul 6-12. Specificatii Mobil DTE 13M
deoarece este posibil s& nu contind aceeasi aditivi necesari

- ) . g ) - Grad de viscozitate ISO #32
sau sa nu fie de viscozitati comparabile. Daca se doreste -
utilizarea unui alt lichid hidraulic decét Mobilfluid 424, Greutate specifica 0.877
contactati JLG Industries pentru recomandari corespunzatoare. Punct de curgere, Max. -40°C (-40°F)
Punct de aprindere, Min. 166°C (330°F)
Tabelul 6-11. Specificatii Mobilfluid 424 Viscozitate
la 40°C 33 cSt
Grad SAE 10W30
ré la 100°C 6,6 oSt
Greutate, API 29,0 la 100°F 169 SUS
Densitate, Ib/gal 60°F 7,35 la 210°F 48 SUS
Punct de curgere, Max. -43°C (-46°F) cp la -20°F 6200
Punct de aprindere, Min. 228°C (442°F) Indice de viscozitate 140
Viscozitate
Brookfield, cP la -18°C 2700
la40°C 55 cSt
la 100°C 9,3 cSt
Indice de viscozitate 152
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Tabelul 6-13. UCon Hydrolube HP-5046

Tabelul 6-14. Specificatii Exxon Univis HVI 26

Greutate specifica

321

Punct de curgere

-60°C (-76°F)

Punct de aprindere

103°C (217°F)

Viscozitate
la 40°C 25,8 cSt
la 100°C 9,3 cSt
Indice de viscozitate 376

Tip Biodegradabil sintetic
Greutate specifica 1,082
Punct de curgere, Max. -50°C (-58°F)
pH 9.1
Viscozitate
la 0°C (32°F) 340 cSt (1600SUS)
la 40°C (104°F) 46 cSt (215SUS)
la 65°C (150°F) 22 ¢St (106SUS)
Indice de viscozitate 170

6-8

NOTA: Mobil/Exxon recomandd verificarea
anualg a viscozitatii acestui ulei.

— Nacela JLG —
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Tabelul 6-15. Specificatii pentru Mobil EAL H 46 Greutatea componente'or principa|e
Tip Biodegradabil sintetic Tabelul 6-16. Greutatea componentelor
Grad de viscozitate ISO 46
— Componenta kg Ib
Greutate specifica 0,910
Punctd 12°C (44°F Pneurile si rotile 393 867
unct de curgere “42°C (44°F) Butucul rotji si motorul 123 2755
Punct de aprindere 260°C (500°F) Ansamblul motorului 579 1275
Temperatura de functionare | -17° —162°C (0° — 180°F) Ansamblul telescopic principal 2357 5186
0,9 kg/l Ansamblul telescopic vertical 3173 6990
Greutate 41 |
(7.64 Ib per gal) Cilindrul de extindere
Viscozitate a ansamblului telescopic vertical 415 915
la 40°C 45 ¢St Cilindrul de oscilatie a puntii 34 74
la 100°C 8,0 cSt Cilindrul de extindere a puntii 42 92
Indice de viscozitate 153 Cilindrul de nivel 40 89
Platforma 36 x 96 111 245
Platforma 36 x 72 89 195
Contragreutate * 1506 3320
* Pentru greutatea efectiva, consultati inscriptionarea
de pe contragreutate
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

TEMPERATURA
AERULUI AMBIANT

A NU SE UTILIZA SUB
ACEASTA TEMPERATURA
AMBIANTA

120° F(49° C) ——
A NU SE UTILIZA PESTE ] A [ e =
ACEASTA TEMPERATURA N0 FEs ) —=
AMBIANTA 100° F(38° C) —
90° F(32° C)
i 80° F(27° C)
CARBURANT
PENTRU =l el sl el I8l 2] I=| |s 70°F21° 0)
SPECIFICATII VARA 22 IE IR OE B IR | 60° F(16° C)
MOTOR = I E
g OE 1B 1B B B (Bl |3 50° F(10° C)
400 ( c)
e e — | —Ll—— 30° F1° ¢)
MOTORUL VA PORNI $I VA FUNCTIONA NEASISTAT CARBURANT 20°
LA ACEASTA TEMPERATURA CU LICHIDELE PENTRU J ( ©)
RECOMANDATE SI BATERIA INCARCATA COMPLET. IARNA 10°F(12° 0)
—|— ===\ "F(18° 0)
MOTORUL VA PORNI SI VA FUNCTIONA LA ACEASTA TEMPERATURA CU L
LICHIDELE RECOMANDATE, BATERIA INCARCATA COMPLET $I ASISTAT CARBURANT 10°F(-23° C)
DE UN SET COMPLET JLG PENTRU VREME RECE (RESPECTIV CU SISTEM PENTRU V¥ \clo0e
DE INCALZIRE A BLOCULUI MOTOR, CU INJECTIE DE ETER SAU CU BUJII, IARNACU | —|— -20°F(-29° C)
SISTEM DE INCALZIRE A BATERIEI SI SISTEM DE INCALZIRE KEROSEN 30° F(-34° )
A REZERVORULUI DE LICHID HIDRAULIC) vy
40° F(-40° C)

Figura 6-1. Specificatii privind temperatura de functionare a motorului — Deutz — Pagina 1 din 2
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

82°C (180°F)

(TEMP. REZERVOR

LICHID HIDR.) L
iN PREZENTA ORICAREIA SAU A AMBELOR CONDITII,
TEMPERATURA JLG RECOMANDA INSISTENT ADAUGAREA UNUI RACITOR
AERULUI AMBIANT DE LICHID HIDRAULIC (PENTRU APLICATIE, CONSULTATI
~ DEPARTAMENTUL DE SERVICE JLG)
~ T
— 120°F(49°C FUNCTIONARE PRELUNGITA LA
= rese A A T, TEMPERATURI ALE AERULUI AMBIANT
=— M0°F@43°C) AMBIANTA DE 38°C (100°F) SAU MAI MULT.
100° F (38° C) —_—
90° F (32° C) 8
80°F (27°C) —— %
70°F (21°C) S
<
o e (160 3
E0TF(16°C) g SPECIFICATII PENTRU
50° F (10° C) 3 [0 SISTEMUL HIDRAULIC
40° F (4° C) w F
30°F (-1°C) " +32
[54)
20°F (-7°C) Q
e oo = <
10°F (-12° C) NU PORNITI SISTEMUL HIDRAULIC FARA MIJLOACE =
0°F (18°C) AUXILIARE DE INCALZIRE CU LICHID HIDRAULIC <
MOBILE 424 SUB ACEASTA TEMPERATURA m +14
-10° F (-23° C) 5
-20° F (-29° 5
20°F (29°C) NU PORNITI SISTEMUL HIDRAULIC FARA MIJLOACE AUXILIARE DE é *
-30° F (-34° C) INCALZIRE CU LICHID HIDRAULIC MOBILE DTE 13 SUB ACEASTA =]
. . TEMPERATURA E 4
“40°F (407 C) A NU SE UTILIZA SUB ACEASTA x
TEMPERATURA AMBIANTA g 1
w
O |
Figura 6-2. Specificatii privind temperatura de functionare a motorului — Deutz —

3122865

DEPLASARE PE DISTANTE LUNGI CU TEMPERATURA REZERVORULUI
DE LICHID HIDRAULIC LA 82°C (180°F) SAU MAI MULT.

— Naceld JLG —

NOTA:

1. RECOMANDARILE SUNT OFERITE
PENTRU TEMPERATURI AMBIANTE
CARE RAMAN INTRE LIMITELE
INDICATE

2. SE CONSIDERA CA TOATE VALORILE
SUNT MASURATE LA NIVELUL MARII.

CARBURANT

CARBURANT PENTRU IARNA

PENTRU VARA

e/

v
\7L
-10
\
-15 /
20
\
25
\
-30
(o] 10 20 30 40 50 60
% DE KEROSEN ADAUGAT
4150548-E
Pagina 2 din 2
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

TEMPERATURA
AERULUI AMBIANT

)

A NU SE UTILIZA PESTE ACEASTA A 120 F(49C) —=
TEMPERATURA AMBIANTA 110°F(43°C) —
1 i 100°F(38C) —
90°F(32C) —
l& l& 80°F(27C) —
SPECIFICATII TOFRIC) —=
MOTOR 60°F(16°C) ——
—— ] —|—]— 50°F(10C) —
sl 1sl 13 g 8] |2 40FET) —=
B I I S A T o

v O O R e R 30°F(-1C)

MOTORUL VA PORNI $I VA FUNCTIONA NEASISTAT LA S G EEE: PRI
ACEASTA TEMPERATURA CU LICHIDELE RECOMANDATE $I w (70 —=

BATERIA INCARCATA COMPLET. @ 10° F( 12°C)
—|—]— | — | — ’F(-18C) —
MOTORUL VA PORNI $I VA FUNCTIONA LA ACEASTA TEMPERATURA CU A0°F(-23°C) —

LICHIDELE RECOMANDATE, BATERIA INCARCATA COMPLET $1 ASISTAT U v
DE UN SET COMPLET JLG PENTRU VREME RECE (RESPECTIVCU SISTEM [ — | | 20°F(-29°C) —
DE INCALZIRE A BLOCULUI MOTOR, SISTEM DE iINCALZIRE A BATERIEI SI

SISTEM DE INCALZIRE A REZERVORULUI DE LICHID HIDRAULIC) -30°F(-34°C) ——

I v -40°F(-40°C) ——
A NU SE UTILIZA SUB ACEASTA
TEMPERATURA AMBIANTA

O

Figura 6-3. Specificatii privind temperatura de funcfionare a motorului — Caterpillar — Pagina 1 din 2
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

DEPLASARE PE DISTANTE LUNGI CU TEMPERATURA REZERVORULUI
DE LICHID HIDRAULIC LA 82°C (180°F) SAU MAI MULT.

82°C (180°F
(TEMP. REZERVOR
LICHID HIDR.) I
iN PREZENTA ORICAREIA SAU A AMBELOR CONDITII, JLG RECOMANDA
TEMPERATURA INSISTENT ADAUGAREA UNUI RACITOR DE LICHID HIDRAULIC (PENTRU
ABRULLT AMBIANT APLICATIE, CONSULTATI DEPARTAMENTUL DE SERVICE JLG)
—— 120°F (49°C) FUNCTIONARE PRELUNGITA LA
= e ACERSTA TEMPERATURA TEMPERATURI ALE AERULUI AMBIANT
=— 110°F (43° C) ety DE 38°C (100°F) SAU MAI MULT.
100° F (38° C) NOTA:
90° F (32°C) _ 1. RECOMANDARILE SUNT OFERITE
80°F@rc) —|2 PENTRU TEMPERATURI AMBIANTE CARE
20 217 0) H RAMAN INTRE LIMITELE INDICATE
o e z 8 2. SE CONSIDERA CA TOATE VALORILE
60°F (16° C) ¢ : SPECIFICATII SUNT MASURATE LA NIVELUL MARIL.
50° F (10° ) PENTRU SISTEMUL
40°F (4°C) w z HIDRAULIC
30°F (-1° C) g &
20°F (-7° C) =
10°F (127 C) NU PORNITI SISTEMUL HIDRAULIC FARA MIJLOACE
0° F (-18° C) AUXILIARE DE iNCALZIRE CU LICHID HIDRAULIC
o MOBILE 424 SUB ACEASTA TEMPERATURA
10° F (-23° C)
20°F(29°0) NU PORNITI SISTEMUL HIDRAULIC FARA MIJLOACE AUXILIARE DE INCALZIRE
-30° F (-34° C) CU LICHID HIDRAULIC MOBILE DTE 13 SUB ACEASTA TEMPERATURA
== 40°F (-40° C)
A NU SE UTILIZA SUB ACEASTA
TEMPERATURA AMBIANTA

O

4150548-E
Figura 6-4. Specificatii privind temperatura de functionare a motorului — Caterpillar — Pagina 2 din 2
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i
EANNEWAY @(I\‘f\{lll‘

Figura 6-5. Schema privind intretfinerea si lubrifierea de catre operator
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

6.3 INTRETINEREA DE CATRE

OPERATOR INTERVALELE DE LUBRIFIERE SE BAZEAZA PE
. . o UTILIZAREA ECHIPAMENTULUI iN CONDITII NORMALE.
NOTA: Urmaétoarele numere corespund celor din Figura 6-5., PENTRU ECHIPAMENTELE UTILIZATE iN MAI MULTE

Schema privind intretinerea si lubrifierea de catre operator. SCHIMBURI SI/SAU EXPUSE LA UN MEDIU OSTIL SAU
CONDITII OSTILE, FRECVENTA DE LUBRIFIERE TREBUIE

Tabelul 6-17. Specificatii pentru lubrifiere MARITA IN MOD CORESPUNZATOR.
COoD SPECIFICATII NOTA: Este recomandata inlocuirea tuturor filtrelor in acelasi timp.
MPG | Lubrifiant multifunctional cu punct de picurare minim - Rulmentul de rotatie — Lubrifiere de la distanta

de 177°C (350°F). Rezistenta excelenta la apa si e | :héf'
aderenta deosebita, fiind din tipul pentru presiuni g
extreme. (Timken OK 40 livre minimum.)

EPGL | Lubrifiant pentru angrenaje pentru presiuni extreme
(ulei), care respecta clasificarea de service APl GL-5
sau standardul MIL-Spec MIL-L-2105

Lichid | Lichid hidraulic. Clasificarea de service AP| GL-3,
hidraulic | de exemplu Mobilfluid 424.

Ulei de | Ulei de motor (carter). Benzina — clasa API SF,

motor | SH, SG, MIL-L-2104. Diesel — clasa API CC/CD,
MIL-L-2104B/MIL-L-2104C.

Punct(e) de lubrifiere — 2 Bugoane de lubrifiere
Capacitate — A/R
Lubrifiant —- MPG
Interval — La fiecare 3 luni sau 150 ore de utilizare
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

2. Cutie de transmisie pentru rotatie 3. Frana de rotatie

Punct(e) de lubrifiere — Buson de umplere Punct(e) de lubrifiere — Buson de umplere

Capacitate — 2,3 1 (79 oz) Capacitate — 80 ml (2.7 0z)

Lubrifiant — GL-5 Lubrifiant — DTE24

Interval — \Verificati la fiecare 150 ore/Schimbati Interval - \Verificati la fiecare 150 ore/Schimbati

la fiecare 1200 ore de utilizare. Umpleti pana la acoperirea la fiecare 1200 ore de utilizare.
angrenajului inelar.

6-16 — Nacela JLG —
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

3122865

serie 100128)

4. A.Butuc de roata (anteri

Punct(e) de lubrifiere — Buson de nivel/umplere

Capacitate — 0,5 | (1/2 din nivelul plin)

Lubrifiant — EPGL

Interval — Schimbati dupa primele 150 ore,

apoi la fiecare 1200 ore de utilizare

Comentarii — Pozitionati orificiul de umplere in pozitia
care corespunde orei 12 si orificiul de verificare in pozitia
care corespunde orei 3. Turnati lubrifiant in orificiul de
umplere pana cand acesta incepe sa iasa prin orificiul de
verificare.

NOTA: Dupéa numaérul de serie 0300134389, utilajele pot fi

construite fie cu centrele de tractiune Bonfiglioli sau
Reggiana Riduttori.

B: Butuc de roata - Bonfiglioli (nr. serie 100128 pana in
prezent)

— Naceld JLG —

Punct(e) de lubrifiere — Buson de nivel si de umplere
Capacitate — 2 1 (2.1 qt) £ 10%

Lubrifiant — EPGL

Interval — Schimbati dupa primele 150 ore,

apoi la fiecare 1200 ore de utilizare

Comentarii — Pozitionati orificiul de umplere in pozitia care
corespunde orei 12 si orificiul de verificare in pozitia care
corespunde orei 8. Turnati lubrifiant in orificiul de umplere
pana cand acesta incepe sa iasa prin orificiul de verificare.
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6-18

C: Butuc de roata - Reggiana Riduttori (nr. serie 134389
pana in prezent)

A

Punct(e) de lubrifiere — Buson de nivel si de umplere
Capacitate — 0,51 (0.5 qt) + 10%

Lubrifiant — EPGL

Interval — Schimbati dupa primele 150 ore,

apoi la fiecare 1200 ore de utilizare

Comentarii — Pozitionati orificiul de umplere in pozitia care
corespunde orei 12 si orificiul de verificare in pozitia care
corespunde orei 3. Turnati lubrifiant in orificiul de umplere
pana cand acesta incepe sa iasa prin orificiul de verificare.

— Nacela JLG —

5. Filtru de retur al lichidului hidraulic

(Consultati Figura 6-6., Indicatorul stérii filtrului de retur al
lichidului hidraulic - anterior nr. serie 139396 si Figura 6-7.,
Indicatorul stérii filtrului de retur al lichidului hidraulic - nr. serie
139396 péna in prezent)

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil

Interval — Schimbati dupa primele 50 ore si apoi
lafiecare 300 ore sau dupd cum este indicat
de catre indicatorul de stare.

3122865



SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE Sl INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

A — Rosu = Filtru restrictionat; filtru ocolit
B — Verde = Filtru functional; nerestrictionat

Figura 6-6. Indicatorul starii filtrului de retur al lichidului hidraulic - anterior nr. serie 139396
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

Rosu = Filtru restrictionat; filtru ocolit
Verde = Filtru functional; nerestrictionat

Figura 6-7. Indicatorul starii filtrului de retur al lichidului hidraulic - nr. serie 139396 pana in prezent
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6. Filtrul pentru reincarcarea hidraulica

3122865

— Naceld JLG —

sau

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil

Interval — Schimbati dupa primele 50 ore si apoi
lafiecare 300 ore sau dupa cum este indicat
de catre indicatorul de stare (daca acesta exista)

6-21



SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

7. Filtrul supapei principale 8. Uleiul hidraulic

NIVEL MAXIM
%] (ULEI FIERBINTE)

NIVEL MAXIM
(ULEI RECE)

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil
Interval — Schimbati dupa primele 50 ore si apoi
la fiecare 300 ore

Punct(e) de lubrifiere — Buson de umplere

Capacitate — rezervor de 208 | (55 gal)

Lubrifiant — Lichid hidraulic

Interval — Verificati nivelul zilnic. Schimbati la 2 ani sau
la 1200 ore de functionare.
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9. Site de aspiratie (in rezervor)

Punct(e) de lubrifiere — 2

10. Schimbarea uleiului si filtrului — Deutz

Interval — La fiecare 2 ani sau la 1200 ore de utilizare.

indepartati si  curdtati in  momentul
de lichid hidraulic.

3122865

schimbului

— Naceld JLG —

Punct(e) de lubrifiere — Buson de umplere/element filetat
Capacitate — 10,51 (11 qt) cu filtru

Lubrifiant — Ulei de motor

Interval — Verificati nivelul zilnic; schimbati la fiecare
500 ore sau sase luni, oricare interval este mai scurt.
Reglati nivelul final al uleiului conform marcajului
de pe joja.
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11. Filtrul de carburant — Deutz 12. Sita pentru carburant - Deutz

Punct(e) de lubrifiere — Element inlocuibil

Interval — In fiecare an sau la 600 ore de utilizare Punct(e) de lubrifiere — Element inlocuibi

Interval — In fiecare an sau la 600 ore de utilizare
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

13. Schimbarea uleiului si filtrului — CAT 14. Filtru de combustibil/Separator de apa - CAT

Punct(e) de lubrifiere — Bugson de umplere/element filetat Punct(e) de lubrifiere — Element inlocuibil
(elementul poate fi accesat de sub tava motorului) Interval — Evacuati apa zilnic; Inlocuiti elementul in fiecare
Capacitate — 101 (10.5 qt) an sau dupa 600 de ore de functionare.

Lubrifiant — Ulei de motor

Interval — Verificati nivelul zilnic; schimbati la fiecare
150 ore sau trei luni, oricare interval este mai scurt. Reglati
nivelul final al uleiului conform marcajului de pe joja.
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SECTIUNEA 6 — SPECIFICATII GENERALE SI INTRETINEREA DE CATRE OPERATOR

15. Filtru de aer Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil
¢ Interval — La 6 luni sau la 300 de ore de functionare
sau conform indicatiilor de pe indicatorul de stare

16. Filtrul platformei
. ]

Punct(e) de lubrifiere — element inlocuibil
Interval — Schimbati dupa primele 50 ore si apoi
n fiecare an sau la 600 ore de utilizare
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3122865

6.4 PNEURI Sl ROTI

Umflarea pneurilor

Presiunea aerului pentru pneurile pneumatice trebuie sa
fie egala cu presiunea aerului care este inscrisa pe partea
laterala a produsului JLG sau pe autocolantul de pe janta
pentru a asigura caracteristicile de functionare corecta si
in siguranta.

Deteriorarea pneurilor

Pentru pneurile pneumatice, JLG Industries Inc. recomanda
scoaterea imediata din uz a produsului JLG atunci cand se
descopera o taietura, o fisura sau o ruptura care expune cordul
pneului, fie ca aceasta se afla pe partea laterala, fie pe suprafata
de rulare. Se vor lua masuri pentru inlocuirea pneului sau

a ansamblului.

Pentru pneuri umplute cu spuma poliuretanica, JLG Industries,
Inc. recomanda scoaterea imediata a produsului JLG din uz si
luarea de masuri pentru inlocuirea pneului sau a ansamblului
atunci cand se descopera oricare din urmatoarele:

« o taietura dreapta si continua prin structura cordului
cu o lungime totala de peste 7,5 cm (3 in);

* rupturi sau fisuri (margini uzate) din pliurile cordului
care depasesc 2,5 cm (1 in) in orice directie;

« orificii cu diametrul mai mare de 2,5 cm (1 in);

» orice daune aduse suprafetei zonei de margine
a cordurilor pneurilor.

Daca un pneu prezinta deteriorari ce nu depasesc limitele
indicate mai sus, acesta va fi inspectat zilnic pentru a preveni
extinderea deteriorarii dincolo de limitele admise.

inlocuirea pneurilor

Pentru inlocuire, JLG recomanda utilizarea unor pneuri de
aceleasi dimensiuni, marca si indice nominal de sarcina ca

si cele montate initial. Va rugam sa consultati Manualul de
componente JLG pentru numarul de componenta al pneurilor
aprobate pentru un anumit echipament si model. in cazul in care
nu utilizati un pneu de schimb aprobat de JLG, va recomandam
ca pneurile de schimb sa aiba urmatoarele caracteristici:

* Indice nominal de sarcina si dimensiuni egale sau
mai mari decét ale originalului

+ Latimea suprafetei de rulare a pneului egala sau
mai mare decét a pneului original

» Diametrul rotii, latimea si valorile de deviatie egale
cu ale originalului

— Naceld JLG — 6-27
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* Aprobat pentru aplicatia respectiva de producétorul Montarea rotilor
pneului (inclusiv pentru presiunea de umflare si sarcina
maxima a pneului) Este extrem de important sa aplicati si s& mentineti cuplul

de strangere corespunzator pentru montarea rotilor.
Daca nu aveti aprobare de la JLG Industries Inc. in acest sens,

nu Tnlocuiti un pneu umplut cu spuma poliuretanica sau cu balast A AVERTISMENT

cu un pneu pneumatic. Cand selectati si montati un pneu de =

schimb, asiguratj-va ca toate pneurile sunt umflate la presiunea  PIULITELE DE ROATA VOR FI MONTATE $1 MENTINUTE

recomandata de JLG. Datorita variatiilor de dimensiune intre LA CUPLURILE DE STRANGERE CORESPUNZATOARE

mércile de pneuri, ambele pneuri de pe o punte trebuie s& PENTRU A PREVENI JOCUL ROTILOR, RUPEREA

fie identice. SURUBURILOR SI O POSIBILA DESPRINDERE A ROTII DE
R PUNTE, CARE POATE CAUZA ACCIDENTE. ASlGURATl-VA
inlocuirea rotilor si pneurilor CA UTILIZATI NUMAI PIULITE CARE SE POTRIVESC

CU UNGHIUL CONULUI ROTIL.

Jantele montate la fiecare model de produs au fost proiectate

pentru a respecta cerinte de stabilitate legate de ecartament, Strangeti piulitele de roata la cuplul corespunzator pentru
presiunea n pneuri si sarcina maxima admisa. Modificarea a preveni jocul rotjlor. Utilizati o cheie dinamometrica pentru
dimensiunilor, de exemplu a Iatimii jantelor, a amplasarii piesei a strange dispozitivele de prindere. Daca nu aveti o cheie
centrale, a diametrului etc., fara recomandarea oferitd in scris dinamometrica, strangeti dispozitivele de prindere cu o cheie
de catre producator, poate afecta nivelul de stabilitate si, de piulitd, apoi mergeti imediat la un atelier de service sau

un distribuitor pentru strangerea piulitelor de roata la cuplul
corespunzator. Strangerea excesiva va duce la ruperea
suruburilor sau la deformarea permanenta a orificiilor de
montare a suruburilor in roti. Procedura corespunzatoare
de cuplare a rotilor este urmatoarea:

n consecinta, siguranta.

1. Incepeti prin a strange piulitele manual pentru
a preveni deteriorarea filetului. NU utilizati un
lubrifiant pentru fileturi sau piulite.
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2. Strangeti piulitele in ordinea de mai jos: Tabelul 6-18. Tabel cu valori de cuplu pentru roti

ORDINE DE STRANGERE
Etapa 1 Etapa 2 Etapa 3

60 Nm 140 Nm 252 Nm
(45 Ib-ft) (100 Ib-ft) | (180 Ib-ft)

4. Piulitele de roata trebuie stranse la cuplul indicat inainte
de prima utilizare pe drum si dupa fiecare demontare
a rotii. Verificati cuplul la fiecare 3 luni sau 150 de ore
de utilizare.

3. Strangerea piulitelor se va efectua in etape.
Urmand ordinea recomandata, strangeti piulitele
conform tabelului cu valori de cuplu pentru roti.
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6.5 INFORMATII SUPLIMENTARE

Informatiile de mai jos sunt furnizate in conformitate cu
Directiva europeana privind echipamentele tehnice 2006/42/
CE si se aplica numai la echipamente tehnice CE.

Pentru echipamente actionate electric, nivelul presiunii
sonore continue, masurate pe scala A, pe platforma de lucru
este mai mic de 70 dB(A)

Pentru echipamente actionate de motoare cu combustie
interna, Nivelul de emisii sonore (LWA) garantat conform
Directivei europene 2000/14/CE (Emisiile sonore in mediu
produse de echipamentele utilizate Tn exterior), pe baza unor
metode de testare in conformitate cu Anexa lll, Partea B,
Metoda 1 si 0 din directiva, este de 109 dB.

Valoarea totala a vibratiilor la care este supus sistemul mana-
brat nu depaseste 2,5 m/s2. Cea mai ridicata valoare efectiva
a acceleratiei ponderate la care este supus intregul corp nu
depaseste 0,5 m/s2.
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SECTIUNEA 7 — JURNAL DE INSPECTII SI REPARATII

SECTIUNEA 7. JURNAL DE INSPECTII SI REPARATII

Numar de serie echipament

Tabelul 7-1. Jurnal de inspectii si reparatii

Data Comentarii

3122865 — Naceld JLG - 71
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Tabelul 7-1. Jurnal de inspectii si reparatii

Data

Comentarii

7-2

— Nacela JLG —
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An Oshkosh Corporation Company

Adrese JLG in lume

Sediul social
JLG Industries, Inc.
1 JLG Drive

McConnellsburg, PA 17233-9533

S.UA.
& (717) 485-5161
&, (717) 485-6417

3122865

JLG Industries (Australia)
P.O. Box 5119

11 Bolwarra Road

Port Macquarie

N.S.W. 2444

Australia

B +61265811111

& +61265810122

JLG Latino Americana Ltda.
Rua Eng. Carlos Stevenson,
80-Suite 71

13092-310 Campinas-SP
Brazilia

2 +55 19 3295 0407

+55 19 3295 1025

JLG Industries (UK) Ltd
Bentley House

Bentley Avenue
Middleton

Greater Manchester

M24 2GP - Anglia

B +44(0)161 654 1000
E, +44 (0)161 654 1001

JLG France SAS

Z.l. de Baulieu

47400 Fauillet

Franta

2 +33(0)553883170
+33 (0)553 883179

JLG Deutschland GmbH
Max-Planck-Str. 21

D - 27721 Ritterhude - Ihipohl
Germania

B +49(0)421 69 350 20

+49 (0)421 69 350 45

JLG Equipment Services Ltd.

Rm 1107 Landmark North
39 Lung Sum Avenue
Sheung Shui N. T.

Hong Kong

B (852) 2639 5783

E, (852) 2639 5797

JLG Industries (ltalia) s.r.l.
Via Po. 22

20010 Pregnana Milanese - MI

Italia
2 +39 029 359 5210
+39 029 359 5845

Oshkosh-JLG Singapore Technology
Equipment Pte Ltd

29 Tuas Ave 4,

Jurong Industrial Estate

Singapore, 639379

B +65-6591 9030

E, +65-6591 9031

Plataformas Elevadoras
JLG lberica, S.L.
Trapadella, 2

P.l. Castellbisbal Sur

08755 Castellbisbal, Barcelona

Spania
2 +34 937724700
+34 93 771 1762

JLG Sverige AB
Enkopingsvagen 150
Box 704

SE - 176 27 Jarfalla
Suedia

B +46 (0)850 659 500

+46 (0)850 659 534

www.jlg.com
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